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PROLOGO

El objetivo de este manual es el de i i i
bje proporcionar al cliente las instrucciones necesarias
manual e ro-
Eedl;:l:;&gtoﬁ npl;erahvos indispensables para favorecer el uso correcto de la miquina p};}; la
nalidad para la que ha sido destinada y para evitar graves dafios a la misma y a los demis

IMPORTANTE

TODAS LAS INFORMACIONES PRESENTADAS EN ESTE MANUAL SON INDEROGA-

BLES Y TIENEN QUE SER LEIDAS ATENTAMENTE Y ENT
ZAR CUALQUIER MANIOBRA CON LA MAQUINA. ENDIDAS ANTES DE EMEPE:

Siendo este manual el instrumento maés i jo,ti
importante de trabajo,tiene que ser siempre conse
I - - 2. i r‘
vado aeln lg madquina en un lugar pr(_)tegxdo y de facil acceso de este modo estarépdisponible
en cualquier momento para proporcionar cualquier tipo de aclaracion.

Acausadelai ibili i icacid
i raa £§221Pmdad por parte del fabricante de controlar la aplicacién de la mdquina

ES RESPONSABILID i6 i i
i AD DEL USUARIO la observacion de las medidas de seguridad descri-

Todas las mdquinas estan ajustadas y aprobadas cuidadosamente antes de la entrega de
manera que No sean necesarios ajustes por parte del usuario.

Cualquier alteracién y /o modificacién de las caracteristi
talquier 1 L ticas del to origi
méquina sin la previa aprobacién de HINOWA SpA estd ABSOLUT}KI(\)J{ERT{"}EOII;II%E?}%&%%

RECAYENDO LA RESPONSABILI
ey DAD DE TALES ACCIONES DIRECTAMENTE EN EL

ES UN DEBER POR PARTE DEL RESPONSABLE DE LA
LA EMPRESA COMPROBAR :
ggELlX\aOAR POSEA LAS APTITUDES NECESARIAS PARA LA CORRECTA [HIL[Z?A%}E(;§
QUINA Y QUE HAYA TOMADO NOTA ATENTAMENTE Y COMPRENDIDO

TODO LO QUE ESTA
g Q A ESCRITO EN ESTE MANUAL SOBRE EL USO Y MANTENIMIEN-

ADEMAS ES DEBER DEL RESPONSABLE DE LA EMPRESA FORMAR A LOS OPERADO-

RES RESPECTO A LAS NORMAS NACIONALE
o Lo N0 AL Ol S QUE PUEDEN COMPLEMENTAR EL

En el caso que el manual fi i i i i
o O&F Ay ual sufra dafios o se pierda,tiene que ser pedida una copia directamente

NORMATIVA SEGUIDA

La médquina ha sido i
proyectada,construida y aprobada segin cuanto esta precri
/ toe
concordada EN280 que proporciona la presuncion de conformidad a los Rg:luisitos I:Pséericliil)f
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les de Seguridad de la Directiva Méquinas 98/37/CE incluso siendo Norma Técnica Volunta-
ria de tipo C.

De acuerdo a lo establecido en la EN280 la plataforma GOLD LIFT estd clasificada en el
GRUPO B,en cuanto a la proyeccion vertical del centro de gravedad de la carga queda siem-
pre al exterior de las lineas de vuelco y en el TIPO 1 el desplazamiento estd permitida solo

con la plataforma parada.

SERVICIO DE ASISTENCIA

En el caso de reparacion y de revision de las siguientes partes de la plataforma:
-vélvulas de bloqueo

—sensores( microinterruptores, fotocélulas,sensores de carga etc..)

-partes pricipales de la instalacién eléctrica(PLC).

Es OBLIGATORIO dirigirse al concesionario donde la plataforma ha sido comprada o direc-
tamente al Servicio de Asistencia de HINOWA S pA los cudles disponen de personal alta-
mente cualificado y sobretodo de los instrumentos idoneos para efectuar las intervenciones
necesarias con absoluta seguridad.

Para el mantenimiento ordinario y para las reparaciones ES NECESARIO UTILIZAR PIE-
7AS DE RECAMBIO ORIGINALES compradas en el concesionario donde la plataforma ha
sido comprada dirigiéndose al Almacén Recambios de la HINOWA SpA.

GARANTIA

En el momento de la compra de una plataforma GOLD LIFT se entrega un certificado de
garantia y de aprobacién donde estan indicados de una manera clara los términos de la
misma garantia y donde tienen que ser sefialadas eventuales intervenciones en la maquina.

RESPONSABILIDADES

La empresa HINOWA SpA queda exenta de cualquier responsabilidad y obligacion por cual-
quier dafio causado a personas o cosas debido a cualquiera de los motivos indicados a conti-
nuacién:

e falta de atencién de las instrucciones indicadas en el presente MANUAL DE USO Y MAN-
TENIMIENTO en lo relativo a la conduccién,empleo,y mantenimiento de la maquina;

« acciones violentas y repentinas o maniobras erréneas en el empleo y el mantenimiento de
la mdquina;

« modificaciones afiadidas a la estructura o a los componentes de la maquina sin previa
autorizacion de la HINOWA SpA y /o sin el uso de instrumentos necesarios;

» actuaciones ajenas al normal y correcto uso de la miquina descrito en este MANUAL DE
USO Y MANTENIMIENTO.

* uso piezas de recambio no originales no autorizadas por parte del fabricante.
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1. PRESENTACION

Este manual contiene instrucciones de seguridad utilizadas para someter a la atencién del

lector algunas advertencias de particular importancia.
Las instrucciones de seguridad se subdividen en d inci 5 H i i i
et dan y desctitn os principales tipologias a continuacién

PELIGRO

Esta sefial acompafiada de la palabra PELIGRO indi i i
. omp _ ica que la situacion
describe c{eba;o /51 no se evita,puede provocar graves lesiones o muerte de pe?slif
nas(usuarios,personal de tierra,personal presente en las proximidades de la pla-
taforma,responsables del mantenimiento etc..). P

ATENCION

Esta sefial acompaniada de la palabra ATENCION indica ituacié
S C I ue la sit
describe debajo representa un riesgo potencial para la estructqura de 121 llf:;cl;?ﬂrgu; ®

causa de estas condiciones podrian crea i i igro(i
rse situaciones de peligro(inclu i
o muerte)para las personas. PR ——

2. MANUAL DEL OPERADOR

2.1. DESCRIPCION DE LA MAQUINA

uLflar?équirc;a GSI)LD LIFT es un aparato de levantamiento hidrdulico semimévil ,dotado de
U E]aéljza era de trabajo coloc_ada en lo alto de una estructura articulada extensible y rotato-
S?SNASSI;BEBEVE [_CIIS llivgﬁéaiiﬁ?éo GOLD LIFT estd destinado a la COLOCACION DE PER-
NTAS Y M
RESPECTO AL Sl ATERIALES EN POSICIONES ELEVADAS
Elﬂ?;mctlg)al puesto de mando de todos los movimientos del aparato de levantamiento GOLD
i lf;_t algorlr:};gdp erlz la [anzadf)ra‘Gi'acias al principal puesto de mando el operador puede
uina, levantar o bajar la estru i i i i
iha Ol}laqa i e i énglu}o dzsm%t.ura extensible y girarla bien sea hacia 1a dere-
d:ﬁg}ggl;rmzxgﬁ);[)l LlF"ti‘ efsété iotada ccile un puesto de mando de tierra que a través de un
2 e la estacion de mando principal.Los mandos de He 1 i
miento de la estructura extensible y van usados en cas e e
X 0 de emergencia pa
Eﬁ;recl;atlrarllzacéera en el caso que el operador no fuera en gradurge hace[;l(:a e
ntroles de emergencia de Herra puede tli e
Lcompfobgcién e e Operag Ones.n ser utilizados en el curso de los controles de
CSﬂTmLI?;‘L?? GngtZ) LIFT es una maquina semimévil en grado de desplazarse ficilmente en
dimgnsmnel;?j e ee nt::gine%en grado ﬂe su%erarE{;randes pendientes y visto las proporcionadas
4 espacios limitados.El tinico puesto de mando previst i-
E?;‘rtzs cl]_:a Cgie;?ndhza al opleéadolr su integridad fisica durante el desarmllg de to?iapsci;: Iof;:;;—
adas con el desplazamiento de la mdquina es el de | i
de hecho estudiados para ser utili . e tiande g R B
¢ izados d i
14 visibilidad de tog fla e ocupad(a)_s_ esde este puesto de mando y asi tener una adecua-
: : clil:bl;a sa;ruacwn en el que estd admitido dirigir el desplazamiento desde tierra es cuando
e En ;r en zonas con una altura reducida que no consiente la presencia del operador
zadera o en zonas estrechas que necesitan la exportacién de la cabina de dos pue-
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stos para que pueda acceder la maquina..En este caso un operador desde tierra puede hacer
avanzar la miquina en sentido longitudinal.

A

Cuando se dirige el desplazamiento de la maquina desde el puesto de la lanzadera prestar la
méxima atencidn a la presencia de elementos(cornisas,terrados,dinteles,ramas etc,)que pue-
dan entrar en contacto con el operador.

A

En el caso que se esté dirigiendo el desplazamiento de la miquina desde tierra(leer arriba los
casos en que esté permitido)recordar que la méquina tiene que estar orientada con la parte
de la lanzadera hacia atrds de manera que si se produce una maniobra erronea el operador
no pueda entrar en contacto con las orugas.

A

No est4 absolutamente permitido llevar a cabo maniobras diferentes a las que se han descrito
mientras se dirige el despalazamiento por tierra ,un eventual brusco movimiento de la
méquina podria aplastar el operador entre la misma y eventuales elementos presentes en el
irea de maniobra o hacer entrar al operador en contacto con las orugas o los estabilizadores
de la plataforma.

211 PLACA DEIDENTIFICACION DE LA MAQUINA
La placa del fabricante estd colocada en la parte derecha de la estructura metdlica de soporte

de los mandos desplazamiento/estabilizacion.A continuacion se muestra el dibujo.
A continuacién se muestra el dibujo:

Q)

HINOWA S.p.A.

Pl ce
37054 NOGARA (VR)

ITALIA

Tal. +435-0442 539100

Manlascavalon - Cam dngelsll Fau. 4300442 539078

Mnkdumper - Platlafors s senes

Paba compeile
Modello PLE
Matricola
Anno di costruzione -
Massa PLE kg
Portata max 200 kg
Compreso:n®2x80 Kg persone + 40 kg di attrezzatura
Velocita max. vento ammessa 125 s
Forza manuale max ammessa 400 N
Inclinazione max telaio ammessa 3
Pressione max impianto idraulico 180 bar
Alimentazlane elettrica esterna —220_y 501z
9] o
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2.1.2 DIMENSIONES DE LA MAQUINA

2.1.2.1 DIMENSIONES 12.55

Largura midxima en orden de marcha

.......................... 3916
ANCRUIE CAITO w1uirereneerneennc s seee s s ers e seeessesseenns 78[]—1;;'81(;1 mm
Altura méxima en orden de marcha ..o.oeeceveveecerevcvenn, 1980 mm

Méximo dngulo de conexidn............
Miximo dngulo de estabilizacién
Ancho base estabilizadores..

1980

570

2700

2700
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HINOWA
2.1.2.2 DIMENSIONES 1470
Largura méxima en orden de marcha ....oeeiemennn 3975 mm
ATICHIITA CATTD -coceiveremisennssssssmnsermstsissssmsarmsssissssnssasesisssasensns 780-1080 mm
Altura maxima en orden de marcha .....cocoueeereens ...198[}rJ mm
Maiximo angulo de conexion.....occveries ...18;5
Maximo angulo de estabilizacion........... .10
Ancho base establlizadOres ..........cvermimieniinninn. 2700 mm

1880

2700

Nota: version estdndar con cabina de dos puestos.

HINOWA

2.1.3 DATOS TECNICOS
2.1.3.1 DATOS TECNICOS PLATAFORMA

GOLDLIFT 12.55
ALTURA PLATAFORMA (superficie de piSada) ....veeecrerressesomssssessessssssonns 10,40 m
ALTURA MAXIMA DE TRABAJO .....ooovvvvrveeen

DIMENSIONES LANZADERA ESTANDAR

BRAZADA HORIZONTAL ..

BRAZADA HORIZONTAL MAXIMA DE TRABAJO .....covvveeraeeest oo 5,50m
ROTACION (no continua) .. .300°

VOLUMEN PLATAFORMA .. ....200 kg

MAXIMA REACCION AL SUELO POR CADA ESTABILIZADOR .. wreeeennnna 1330 dalN

MAXIMA PRESION AL SUELO POR CADA ESTABILIZADOR ......coovvroons 1,9 daN/am?
NUMERO OPERADORES.........cocoven... RN
NUMERO DE OPERADORES CON CABINA OPCIOLNAL CON UN SOLO PUESTO........1
INCLINACION MAXIMA DE TRABAIO..........ocvnenn. P S—— 1°/z,2%
INCLINACION MAXIMA DE ESTABILIZACION .voovvvomrvssseeeens oo W 10°
PESO TOTAL EN CONFIGURACION DE TRANSPORTE ...vvvevemeooesssesseseens 1650 kg
MOTOR TERMICO ......eevvenrecreremseoreseensesssens ...HONDA GX270-9 CV-3000 rpm
HONDAGX390 13 CV-3000 rpm (opdional)

...HATZ 1B30-7 CV-3000 rpm
MOTOR ELECTRICO weeenr 1,5 kw/220V/50Hz 1500 rpm

v 15 kw/llOWSOHz 1500 rpm (opcional)
TENSION INSTALACION BRECTRIERA <o asiiiiimmi man TN
BOMBAS... PR 3oz o 1.3 . o
VELOCIDAD MAXIMA DESPLAZAMIENTO (mator terrnlco) .......................... 1,4 km/h
VELOQIDAD MAXIMA DESPLAZAMIENTO (met. témico) aon 2 veloddad opdondl 1,4/2,8 km/h
PRESION INSTALACION DESPLAZAMIENTO/ESTABILIZACION
PRESION INSTALACION PARTE AEREA
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GOLDLIFT 14.70
.............................................................................................. VOLUMEN 200 kg VOLUMEN 120 kg
ALTURA PLATAFORMA (supetficie piSada) «..iesererssiis 10,58 M e 11,94 m
ALTURA MAXIMA DE TRABAJO....consssimmmsssumissassssssssansnssssisns 12,63 M vevereene 14,00 m
DIMENSIONES LANZADERA ESTANDAR ..covrresissmmnsssssssnnnns 1330x694 H1100 mm
BRAZADA HORIZONTAL .. i s O P svsacesd 6,24 m
BRAZADA HORIZONTAL MAXIMA DE TRABA]O .................... 5,61 M weeuverenenn7,00 M
ROTACION (no continua) ..300°
VOLUMEN PLATAFORMA .. i ..120 kg

MAXIMA REACCION AL SUELO POR CADA ESTABIUZADOR - .......1330 daN
MAXIMA PRESION AL SUELO POR CADA ESTABILIZADOR ....cocenesessunnsss1,9 daN/om?
NUMERO OPERADORES .. . 1
N. DEOPERADORESCONCABINAOPCIONALCDNUNSOLO PUESTO..1 . _—
BRAZO ARTICULADO(JIB) ~TIPO ARTICULACION ..ovvuvveiessiassscesssnens ,' 80° (+0°,!-80°)
INCLINACION MAXIMA DE TRABAJO .ovvvvnvrcnesssnsnssssssssmnsscssssssssssssnssnssnseness 15/ 2,2%0
INCLINACION MAXIMA DE ESTABILIZACION ....ovvvesmsesscsssnns ...10°

PESO TOTAL EN CONFIGURACION DE TRANSPORTE ..covvvvusssnnnseensensensssnsss 1700 kg
MOTOR TERMICO «..vvvvoeeeeecnsssssnssssmsssasasssssssasensss HONDA GX270-9 CV-3000 rpm
...HONDA GX390-13 CV-3000 rpm (opdional)

...HATZ 1B30-7 CV-3000 rpm
1,5 kw/220V/50Hz 1500 rpm
...1,5 kw/110V/50Hz 1500 rpm (opdional)

TENSION INSTALACION ELECTRICA .. 12 Y
BOMBAS... IO - < i .1« o
VELOCIDAD MAxxMA DESPLAZAMIENTO(motor tenmoo) POPSUPIDT & 417
VELOCIDAD MAXIMA DESPLAZAMIENTO (mattémico)aon 2vebadadsopciond1,4{2,8 km/h
PRESION INSTALACION DESPLAZAMIENTO/ESTABILIZACION........cvoouusnnnnnnn 175 DA

MOTOR ELECTRICO

PRESION INSTALACION AEREA ...ovseesrasrsssisuessessassmsssssssiassssassassssaassssssases 180 bar
PENDIENTE MAXIMA SUPERIOR EN SENTIDO DE MARCHA .....ccocveeunienrenn24°/53%
VELOCIDAD MAXIMA VIENTO 1vvvveessrsssssssesesensssssscesscssssassssssessessassssesns 12,5 M/S
FUERZA MANUAL MAXIMA ADMITIDA .. e eeresasessssesresassansseneene 30 KQ

ANCHURA CARRQO CON ORUGAS ABIERTO fCERRADO ...780/1080 mm

NB:la brazada lateral esta medida desde el centro de la chumacera al borde externo de la lanzadera.

10
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A

No estd absolutamente admitido trasladar y /o maniobrar en pendientes transversales con el

carro no extendido,la maquina podria volcarse y causar graves dafios al operador.

2.1.3.2 DATOS TECNICOS MOTOR GASOLINA

Marca /Modelo ...t HONDA GX27i
Carburante/Enfriamiento ........ccocevviviiieesiiiemnee. GASOLINA/ A?RE
Potgnaa SA'E]_1349 ....................... 6.6 kW (9 CV) / 3600 Giros/minuto
Régimen méaximo regulado giros/minuto .......... 3000 Giros/minuto
Par maximo ... i i
i o }9.1 Nm/2500 Giros/minuto (80/1269/EC)
Cilindrada i 270 cm?
Marca /Modelo . HONDA GX390
Carburante/Enfriamiento .......ccc.ccccoeeeeeeenne, ...GASOLINA/AIRE
lI;Otemzla SAEJ1349 9.6 KW (13 CV) /3600 Giros/minuto
Peglmémmo regulado giros/ mmuto cerenene.3000 Giros/minuto

ar e S e i i
e g ?6.5 Nm /2500 Giros/minuto (80/1269/EC)
Cilindrada ...389 cm?

2.1.3.3 DATOS TECNICOS MOTOR DIESEL

Marca /Modelo ... -HATZ 1B30
garbur.ante /Enfriamiento DIESEL/AIRE
Dlericia SABIINR0 e, onmimm it 5,0 kW (6,8 CV)/3600 Giros/minuto

Régimen méximo regulado gu-os/ minuto .
Par méximo
Nuamero cilindros
Cilindrada

....3000 Giros/minuto
....... -+.18,2 Nm /2000 Giros/minuto (80/1269/EC)

2.1.3.4 DATOS TECNICOS INSTALACION HIDRAULICA

Capacidad depésito aceite hidraulico ..............o.occoven.... 25 litros

Bomba
.................................... doble 2x3.15cm?
Presién méxima de la mstalacmn hidriulica ................180 bar -

Pos
ma;enlores informaciones se podran tener consultandu el esquema hidrdulico adjunto al
ual y el parrafo relativo al mantenimiento de los relativos componentes.

11
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2.1.3.5 DATOS TECNICOS INSTALACION ELECTRICA

BAEOTTA. ouemrvererrmresrsssesemsmesensassssmsssrs s ssnisss s e tas s s sasases 35 Ah-125 A-12V

Alternador: - Motor gasolina ..o ....10 A (3000rpm)
- Motor diesel .............. ....14 A (3000rpm)

Motor eléctrico: - conexion eléctrica G220V
- frecuencia. .. emeereeenns .50 Hz
DS 10 Tu - R 1.5 kW

Posteriores informaciones se podran tener consultando el esquema eléctrico adjunto al

manual y el parrafo relativo al mantenimiento de los relativos componentes.

2.1.4 TERMINOLOGIA

Para conseguir que el contenido de este manual se entienda lo mejor posible se pone a
disposicion del lector un esquema que hace referencia a los términos exactos con los que se

identificaran las partes de la plataforma.

GOLD LIFT 12.55

€9 d EIDEIR) ©

@ e
- @
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21.4.1 LEYENDA GOLDLIFT 12.55

Carro inferior con orugas extensible
Chumacera+motor de rotacion
Torrecilla mévil

Mandos de emergencia parte aérea
Base+caja componentes eléctricos+depasito aceite
Bomba triple de engranajes

Motor gasolina/diesel

Motor eléctrico

Bomba triple de engranajes
Mandos desplazamiento y estabilizadores
Estabilizador

Cilindro estabilizador

Tirante segundo brazo

Segundo brazo

Segundo reenvio

Cilindro tercer brazo

Cilindro nivelacién en el reenvio
Tercer brazo

Cilindro retraccién

Platillo estabilizador

Cilindro primer brazo

Tirante primer brazo

Primer brazo

Cilindro segundo brazo

Primer reenvio

Brazo retraccién

Mandos

Cabina o lanzadera

Cilindro nivelacién cabina en cabina
Soporte cabina

RES I T R S g

LT T S T S S I I R el e el el e e B e e B e - ]
S OO R W QDO R W D
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GOLD LIFT 14.70 18  Tercer brazo
19 Cilindro retraccion

20 Platillo estabilizador
52 52 @ 53 (G1) (G0 21 Cilindro primer brazo

22  Tirante primer brazo
23 Primer brazo

18Y19 24  Cilindro segundo brazo
25 Primer reenvio
— A 17 26 Brazo retraccion

27 Mandos

]
o

_- ﬁ g o 28 Cabina o lanzadera
=L g 29  Brazo articulado(jib)
®\~, ; o % 14 30 Cilindro brazo articulado(jib)
@\ S = 3 31  Tirante brazo articulado(jib)
o 32  Soporte cabina
| ; 33  Cilindro nivelacién cabina con brazo articulado(jib)
z 34 Reenvio brazo articulado (jib)
o f 12
3 =
34] =

2.1.4.2 LEYENDA GOLDLIFT 14.70

1 Carro inferior con orugas extensible

2 Chumacera+ motor de rotacion

3 Torrecilla mévil

4 Mandos emergencia parte aérea

5 Base + caja componentes eléctricos+depdsito aceite
6 Bomba triple de engranajes

7 Motor gasolina/diesel

8 Motor eléctrico

9 Motor triple de engranajes

10  Mandos desplazamiento y estabilizadores
11 Estabilizador

12 Cilindro estabilizadores

13 Tirante segundo brazo

14  Segundo brazo

15 Segundo reenvio

16 Cilindro tercer brazo

17 Cilindro nivelacién cabina en el reenvio

14 15
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2.2 NORMAS DE SEGURIDAD GENERALES

A

LA FALTA DE OBSERVACION DE LAS PRECAUCIONES SOBRE LA SEGURIDAD EXPUE-
STAS EN ESTA SECCION E INDICADAS EN LA MAQUINA PUEDEN CAUSAR LESIONES
O MUERTE DEL PERSONAL Y DANOS EN LA MAQUINA,Y PUEDE CONSTITUIR UNA
GRAVE INFRACCION A LAS NORMAS DE SEGURIDAD.

Esta seccién del MANUAL DE USO Y MANTENIMIENTO describe las actuaciones o situa-
ciones peligrosas que pueden causar darios a cosas y /o personas y que es lo que tiene que
hacer el operador para evitarlas.

* El operador tiene que comportarse siempre de una manera profesional,observando todas
las normas de seguridad, estando atento y no subestimando la propia responsabilidad en lo
relativo a él mismo y a todas las cosas y personas que estén a su alrededor.

« Antes de iniciar a trabajar es indispensable que el operador esté seguro que los dispositivos
de seguridad estén en perfectas condiciones,que lleve a cabo los controles necesarios en la
méquina y tome familiaridad con las condiciones del terreno en el que tendrd que maniobrar
y estabilizar.

« Durante el trabajo es necesaria la presencia en tierra de almenos una persona especializada
que conozca el uso de la maquina y el contenido del MANUAL DE USO Y MANTENIMIEN-
TO.

« Esta especificamente prohibido ocasionar modificaciones en la maquina que podrian petju-
dicar el funcionamiento y la seguridad sin previa aprobacion escrita de la HINOWA SpA que
no se responsabiliza de las lesiones o danos causados a causa de las mismas.

Ropa y medios de proteccién

a

pueda enredarse en partes en movimiento.

Cuando se usa la maquina o se estd llevando a cabo el man-
tenimiento ponerse gorra rigida,gafas y zapatos de seguri-
dad,guantes y auriculares antiruido después de haber verifi-

Evitar ponerse ropa ancha,anillos,relojes y todo aquello que @
=8
cado que estén en buen estado. «

B

Vilvulas de seguridad

Esti especificamente prohibido modificar y/o poner las manos en valvulas de seguridad y
control de la instalacién hidraulica principal.La sociedad HINOWA SpA no se responsabiliza
de dafios a personas,cosas o a la méquina en el caso de que se pongan las manos en los aju-
stes estdndar de cualquier de los componente hidraulicos.
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Prevencion contra los incendios

Tener limpia la zona alrededor del motor quitando trozos de
madera,papel u otros productos inflamables,limpiar cuidado-
samente pérdidas de carburante ya que pueden ser una poten-
cial causa de incendio.

La gasolina es extremamente inflamable y explosiva en deter-
minadas condiciones.Efectuar el abastecimiento de carburante
en una zona bien ventilada y con el motor parado.

No fumar ni provocar chispas en el 4rea de abastecimiento o
de almacenaje de carburante.

Después de haber efectuado el abastecimiento,com 5 o

i robar que el tapén es
Lol e p q p té cerrado de mane-
Estar atentos de no tocar la marmita cuando esté caliente durante el funcionamiento de la

maquina ¢ inmediatamente después de haber apagado el motor.

ada empieza a tl'aba
Cua.lld(’ ]a magquina esta estabx 1Z P ]ar evitar de entrar en el 1ayo de

Prevencidn de dafios causados por el lavado de la miquina

N.o dirigir chorros con una presién fuerte en componentes eléc-
tricos durante el lavado de la maquina.No usar tampoco deter-
gentes quimicos 0 gasolina que povocarfan graves dafios a los
componenetes pldsticos o al barniz.

Prevencién de los dafios causados por la maquina en el trabajo

MaI'LIObIﬂI sistemdbicam ¥
ente los o 1andos de mar 1era lenta re
ula LNO Inver br usCam
g tir ente

2.3 ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD

2.3.1 GENERALIDADES

Para evitar accidentes,antes de empezar los trabajos y antes de
llevar o a cabo cualquier operacién de
Mantenimiento,leer,entender y seguir todas las precauciones y
advertencias contenidas en este manual.El ususario/ operador
de la maquina tiene que rechazar el operar hasta que este
manual no haya sido leido y no se haya aprendido completa-
Mente a maniobrar la méquina bajo la vigilancia de un opera-
dor experto y cualificado.

17
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5) Descripcion:
PUNTOS DE FIJACION MAQUINA PARA EL TRASPORTE.

de vuestra maquina. RO
Tener las sefiales de seguridad en buen estado y sustituirlas en el caso que estén danadas. Ubicacién en la maquina:
- en los puntos de fijacion.

Asegurarse que los eventuales nuevos componentes de la miquina se sometan a las sefiales
de seguridad correctas.

Leer atentamente todas las sefiales de seguridad de este manual y las senales de seguridad

6) Descripcion:
USAR LA CINTURA DE SEGURIDAD.
Ubicacion en la maquina:
-en la cabina.

2.3.2 SIMBOLOS COLOCADOS EN LA MAQUINA

A continuacién se muestra la descripcién,significado y ubicacién de todos los adhesivos de
advertencia,de indicacién y de prescripcién presentes en la mdquina.

7) Descripcion:

1) Descripcidn:
ATENCION! LEER EL MANUAL USO Y MANTENI- USAR LOS DISPOSITIVOS DE PROTECCION PERSONAL(DPI).
MIENTO ANTES DE USAR LA MAQUINA Y ACCE- .l Ubicacion en la mdquina:
DER A LA CAJA COMPONENTES ELECTRICOS. II II - en la cabina.
Ubicacion en la maquina:
- en el carter componentes eléctricos
- en la cabina. 8) Descripcién:
NO EFECTUAR MANTENIMIENTOS CON LA MAQUINA EN
2) Descripcién: POSICION DE PARO.
ATENCION! MANTENERSE A DISTANCIA DE SEGURIDAD DE LA Ubicaci6n en la maquina:
MAQUINA. - en la cabina.
Ubicaci6n en la maquina:
- en la cabina 9) Descripcién:
PROHIBIDO FIJAR ESCALERAS, TABURETES CUALQUIER

- en el segundo reenvio.
OTRA COSA A LA LANZADERA DE LA PLATAFORMA PARA

INCREMENTAR EL USQO DE TRABAJO.
Ubicacién en la mdquina:
- en la cabina.

3) Descripcion:
ATENCION! PELIGRO APLASTAMIENTO MIEMBROS INFERIO-
RES.
Ubicaci6n en la maquina:
- en los estabilizadores
- en el carro inferior.

10) Descripcién:
NO TRABAJAR EN LA PROXIMIDAD DE CONDUCT! F
5 -
TRICOS (Par. 2.7.1). PLEC
Ubicacién en la maquina:
- en la cabina.

4) Descripci6n:
ATENCION! CAIDA OBJETOS. 11)
Ubicacién en la maquina:
- en la cabina.

Descripcic’m:

NO USAR LA PLATAFORMA COMO ELEVADOR.
Ubicacién en la maquina:

-en la cabina.
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12) Descripcién:
ATENCION TENSION 220V.
Ubicacién en la mapquina:
- en la caja del interruptor diferencial eléctrico.

13) Descripcion:
CARGAS MAXIMAS Y BRAZADAS GOLDLIFT 14,70
CON CABINA DE DOS PUESTO
Ubicacién en la mapquina:
- en la cabina.

14) Descripcién:
CARGAS MAXIMAS Y BRAZADAS GOLDLIFT
14.70 CON CABINA DE UN SOLO PUESTO OPCIO-
NAL.
Ubicacién en la mapquina:
- en la cabina.

15) Descripcién:

CARGAS MAXIMAS Y BRAZADAS GOLDLIFT 12.55.

Ubicacién en la mapquina:
- en la cabina.

16) Descripcién:

220 Volt

(UL SARTE] RAA 1R e
A AR b

B 5Lef_mj‘( rag

FUNCIONES MANDOS DISTRIBUIDOR DESPLAZAMIENTO.

Ubicacién en la mapquina:
- en proximidad de los mandos desplazamien- 5
to.
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17) Descripcién:

18

—

19

—

20)

21)

FUNCIONES MANDOS DISTRIBUIDOR DESPLAZAMIENTO.
Ubicacién en la maquina:

- en proximidad de los mandos ||
desplazamiento.

,/é@\o

L
Descripcidn:

FUNCIONES MANDOS DISTRIBUIDOR PARTE AEREA DE TIERRA.
Ubicacion en la mquina:

I
H
ﬁ( ..
| o)
|

- en proximidad de los mandos || _—
plataforma de tierra. ‘

g
Descripcidn:

FUNCIONES MANDOS DISTRIBUIDOR PARTE AEREA EN LA CABINA GOLDLIFT 14.70.
Ubicacién en la mdquina:

- en proximidad de =
i@f;‘ [‘E‘ )

los mandos parte
aérea de la cabina.

Descripcion:
FUNCIONES MANDOS DISTRIBUIDOR PARTE AEREA EN LA CABINA GOLDLIFT 12.55.

Ubicacion en la miquina:
S-Eg RN
}" |‘}- 1

- en proximidad de los mandos "—
\

parte aérea en la cabina.

Descripcién:
DESVIADOR MANDOS PARTE AEREA DE LA CABINA A TIERRA.
Ubicacién en la maquina:

- en proximidad del desviador mandos parte aérea de
la cabina a tierra.

21



PLATAFORMAS AEREAS CON ORUGAS GOLDLIFT

HINOWA

22) Descripcidén: s
DESVIADOR BOMBA DE MANO. \ﬁ'
Ubicaci6n en la maquina: et

- - en proximidad del desviador bomba de mano. /

23) Descripcibn:
REACCION DEL SUELO Y PRESION DEBIDA AL PESO
DE LA MAQUINA Y LA SUPERFICIE DE APOYO AL
SUELO.
Ubicacién en la maquina:
- en el carro inferior.

P=0 5daN/ecmy

24) Descripcion:
REACCION MAXIMA Y PRESION MAXIMA INDUCIDA POR UN
ESTABILIZADOR CON PLATILLO Diam.300 APOYADO EN EL
SUELO. -
Ubicacién en la maquina:

2_
- en el estabilizador. Pmax dalMiem®=1,9

R.max daN=1330

25) Descripcion: |
ATENCION:PELIGRO DE TIJERETADA MIEMBROS SUPERIO- ? A
RES. |
Ubicacién en la maquina:

- delante del distribuidor de mando parte aérea de tierra y delante
del puesto de mando en la cabina.

O,

SUSTITUIR LOS ADHESIVOS Y LAS PLACAS APENAS SE DETERIOREN.

®

LA FALTA DE RESPETO DE CUALQUIER NORMA,POR DETERIORAMENTO,PERDIDA O
FALTA DE CONSULTACION DE UN ADHESIVO DE SEGURIDAD.PUEDE SER LA CAUSA
DE GRAVES ACCIDENTES.
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23.3 RUIDOS Y VIBRACIONES

Las plataformas HINOWA ya sea en la versién 1255 ya sea en la versién 1470 con motor tér-
mico ,han sido probadas de acuerdo a los parametros de las normativa Europea 2000/14 CE
,relevando un nivel de potencia sonora garantizada de 97 dB(A). I
Durante las fases de uso de la maquina para las operaciones aéreas este valor se reduce
posteriormente por alejarse de la lanzadera que es la fuente de ruido principal.

Los valores de las vibraciones transmitidas por el operador sea tramite los mandos que direc-

tamente por la superficie de la lanzadera han resultado inferiores a los limites méiximos
admitidos.

24 INSTRUMENTOS Y MANDOS

A continuacién se indican las funciones de tedos los mandos y de los indicadores presentes
en la plataforma;cada dispositivo tiene un adhesivo que describe brevemente la funcién y
estd aplicado en las inmediatas cercanias,pero se trata a menudo de simbolos adoptados para
f.'?vorecer un uso rpido y seguro.Antes de usar la palataforma es necesario leer las descrip-
ciones a continuacién mostradas para poder entender més a fondo las funciones de cada
dispositivo y eventualmente tomar nota de las sugerencias del fabricante.

Antes de empezar a usar la plataforma el operador tiene que haber leido y entendido perfec-
tamente las disposiciones contenidas en todo el manual.

2.4.1 DISPOSITIVOS DE MANDO DESDE LA CABINA

2.4.1.1 Cuadro eléctrico en la cabina
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REFE DESCRIPCIONES Pictogramas en proxi-
midad del mando
[
1 Pulsante de inicio N
L 4
2 Pulsante encendido motor. .
Permite el encendido del motor seleccionado a través 6
el interruptor 4 directamente desde el puesto de mando B
en la lanzadera.
3 Selector tipo de trabajo(solo GOLD LIFT 1470)
Para la GOLD LIFT 470 es posible seleccionar dos modalida
des de trabajo segtin se uﬁ}iE:) no el brazo articulado (jib). 120 Kg - 200 Kg
En la modalidad sin brazo articuladof jib) el volumen
maximo permitido en la lanzadera es de 200 kg
(2 personas x 80kg + herramientas x 40kg)con cabina de dos puestos estandar.
En la modalidad con brazo articuladof( jib) el volumen
méximo admitido en la lanzadera es de 120 kg
(1 persona x80kg+ herramienta x 40 kg)
4 Selector tipo motor o bajada de emergencia BAJADA DE EMERGENCIA
Este selector permite de elegir si utilizar el motor eléctricg s
o el motor diesel/gasolina o,en caso de emergencia, A
onsiente de encender las electrovdlvulas para la bajada
de emergencia colocadas en los cilindros del primero, MOTOR ELECTRICO
segundo y tercer brazo haciendo bajar por gravedad la I
parte aérea de la estructura. @
La especial fabricacion de este selector obliga al L
operador,en el caso se deba llevar a cabo la bajada de MOTOR TERMICO
emergencia,de tenerlo continuamente girado,en caso N
contrario el selector volverfa automdticamente a la D
posici6n preseleccionada. kA
5 Pulsante parada de emergencia Eﬂcy‘%
Permite la parada de cada una de las funciones de la fg -]
maquma‘
Para permitir a la maquina de volver de nuevo a ser % 5@'
operativa es necesario girar el pulsante.
6 Sefial alimentacién PLC
Esta sefial verde indica la presencia de tensi6n en la r ; A
instalacién eléctrica de la mdquina y en consecuencia of .
en el PLC que controla las funciones de la misma
7 Sefial celdilla de carga

Esta sefial roja indica que ha sido superado el volum
en maximo admitido por la plataforma en la lanzadera.
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Esta sefial se enciende en el caso que la GOLD LIFT 1470:
-si se superan los 120 kg en la lanzadera si ha sido
selccionada la modalidad con brazo ariticulado(jib)

con el selector 4.

-si se superan los 200 kg en la lanzadera si ha sido
seleccionada la modalidad sin brazo articulado( jib)

con el selector 4.

El encendido de la serial estd acompafiada de una sefial
sonora intermitente.

Sefial mdquina cerrada

Esta sefial roja indica que la parte aérea de la

estructura de la méquina esta completamente bajada y
alineada con la base y que el retractor ha completamente
entrado de nuevo.Cuando esta sefial estd encendida se habi

litan los mandos de los estabilizadores y de los del movi
miento del carro.

La alineaci6n de la maquina estd indicada visiblemente
por dos flechas de color oro,colocadas en la proximidad
de los mandos hidraulicos en el carro.

10

Sefial mdquina estabilizada

Esta sefial verde indica que los cilindros de los
estabilizadores estdn completamente abiertos y por lo

tanto todos los estabilizadores estén apoyados en el terreno
Estando la mdquina estabilizada se habilitan los mandos
para el movimiento de la parte aérea de la estructura y la
rotacion de la chumacera.

Es obligacion del operador comprobar que la méquina

esté estabilizada dentro del limite maximo de 1° admitido
por el fabicante.

Pulsante de la 22 velocidad (opcional)
Se premuta y mantiene en posicidon durante la translacion
de la maquina, y ordena la introduccion de la 22 velocidad.
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2.41.2 MANDOS HIDRAULICOS EN LA CABINA PARA EL MODELO 14.70

REFE

DESCRIPCIONES

Accionado/
movimiento

Pictogramas
proximidad del mando

Mando de levantamiento cabina.
Esta palanca consiente de obrar en
el cilindro de levantamiento de la
naveta para recuperar eventuales
desalineaciones debidas a eventua-
les anomalias de la instalacion.
Tratindose de un dispositivo de emer-
gencia y siendo esta una maniobra peli-
grosa,el operador deberd utilizar un
instrumento(es,destomillador)para
accionar el distribuidor.

Palanca hacia
delante:rotacién de

la cabina hacia la
méaquina.

an ia atras:
rotacion de la cabi-
na lejos de la
maquina.

7

Q

%

Palanca mando movimiento tercer
brazo.

Esta palanca consiente al operador
de levantar o bajar el tercer brazo
de la plataforma.

Palanca hacia
delante:levanta-
miento tercer brazo

Palanca hacia atrés:
bajada tercer brazo
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5 Palanca mando retractor. P haci
Esta palanca consiente al operador | delante:reentro
de hacer salir o reentrar el brazo | retractor hacia la
del retractor. mAaquina. ’:}
Palanca hacia atris: O
expulsion del retrac- {;}
tor hacia el exterior.
6 Palanca rotacion. Palanca hacia
Esta palanca consiente al operador | delante:rotacién de

girar la parte aérea de la estructura
de la plataforma alrededor del eje
de la chumacera.

La alineacion de la mdquina estd
indicada en el parrafo 2.4.1.1

la parte aérea en
sentido antihorario
Palanca hacia atras:
rotacion de la parte
aérea en sentido
horario.

Palanca mando primer y segundo
brazo.

Esta palanca consiente al operador
de levantar o bajar el primero y
segundo brazo de la plataforma.

La sincronia del movimiento entre el
primer y el segundo brazo permite
de tener siempre la maxima brazada
durante el trabajoy estd realizada
gracias a la particular conformacién
con la que ha sido estudiada la
instalacién eléctrica y no depende
del operador.

Palanca hacia
delante:
levantamiento sin-
cronizado primer y
tercer brazo.

Palanca hacia atrds:
bajada sincronizada
primer y segundo
brazo.

2.4.1.3 MANDOS HIDRAULICOS EN EL CABINA PARA EL MODELO 12.55

REE

DESCRIPCIONES

Accionado/
movimiento

Pictogramas
proximidad del mando

Palanca mando brazo articuladof jib).
Esta palanca consiente al operador
de levantar o bajar el brazo articu-
lado(jib)

Palanca hacia
delante:Levanta-
miento brazo art-
culado (jib)

Palanca hacia atrds:

< Od=>

Bajada brazo articu-
lado(jib)

26

Mando alzamiento cesto.
Esta palanca consiente de obrar en el
cilindro de levantamiento de la lan-
zadera para recuperar eventuales
desalineamientos debidos a eventua-
les anomalias de la instalacién.

Tratdndose de un dispositivo de
emergencia y siendo esta manio-
bra peligrosa,el operador deberd
utilizar un strumento(es.destor-
millador)para accionar el distribuidor.

Palanca hacia
delante:rotacién de
la cabina hacia la
maquina.

Palanca hacia atrés:
rotacion de la cabi-
na lejos de la
méquina

| o

7=
W

Palanca mando movimiento tercer
brazo.

Esta palanca consiente al operador
de levantar o bajar el tercer brazo
de la plataforma

Palanca hacia
delante:levanta-

miento tercer brazo

Palanca hacia atris:

bajada tercer brazo

o

£
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Palanca mando primer y segundo Palanca hacia

brazo.

Esta palanca consiente al operador
de levantar o bajar el primer y el
segundo brazo de la plataforma.La
sincronia del movimiento entre el
primer y el segundo brazo permite
de tener siempre la méxima braza-
da durante el trabajo y esta realiza-
da gracias a la particular confor-
maci6én con la que ha sido estudia-
da la instalacién y no depende del
operador.

delante:levanta-
miento sincroniza-
do primero y
segundo brazo.

lan ia atrds:
bajada sincronizada
primero y segundo
brazo

Palanca retractor.

Esta palanca consiente al operador
de hacer salir o volver a entrar el
brazo del retractor.

Palanca hacia
delante;reentrada
retractor hacia la
maquina.

Palanca hacia atras:
expulsion retractor
hacia el exterior.

Palanca rotacion.

Esta palanca consiente al operador
de girar la parte aérea de la estruc-
tura de la plataforma alrededor al
eje de la chumacera.

Palanca hacia
delante:rotacién de
la parte aérea en
sentido antihorario.
Palanca hacia atras:
rotacion de la parte
aérea en sentido
horario.
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2.4.1.4 MANDOS HIDRAULICOS EN EL CARRO

El acdonadp de los mandos para el desplazamiento y la estabilizacién de la mdquina han
sido conc_ebldos para ser utilizados desde la cabina;en esta condicién el operador esta prote-
gido de riesgos derivados de un contacto con las orugas y los estabilizadores y se encuentra

en co;dlcmnes de ver con precision el indicador de nivelacién para la estabilizacién de la
lanzadera.

A

Cuando se dirige el desplazamiento de la maquina desde el puesto lanzadera pre-

star la méxima atencion a la presencia de elementos(cornisas, terrazas.dinteles,ramas etc.)que
puedan entrar en contacto con el operador.

A

En el caso en que se esté dirigiendo el desplazamiento de la maquina desde tierra(ver
parrdfo 2,1)recordar que la maquina tiene que estar orientada con la parte con la lanzadera

hacia atrds de manera que en el caso de una maniobra errénea el operador no pueda entrar
en contacto con las orugas.

A

N{a estd absolutamente permitido levar a cabo maniobras diferentes de las descritas arriba
mlen!tras se dirige el desplazamiento de tierra,un eventual movimiento brusco de la miquina
podt:m aplastar el operador entre la misma y eventuales elementos presentes en el ér(el:a de
maniobra o hacer entrar al operador en contacto con las orugas de la plataforma.
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Palanca mando movimiento orugas
derechas.

Esta palanca consiente al operador
de mover hacia delante o hacia
atras las orugas derechas.

Palanca hacia delan-
te:adelantamiento
orugas derechas
Palanca hacia atrds:
marcha atrds orugas
derechas.

Palanca mando estabilizador ante-
rior derecho.

Esta palanca consiente al operador
de levantar o bajar el estabilizador
anterior derecho.

Palanca hacia delan-
te:levantamiento
estabilizador ante-
rior derecho

Palanca hacia
atras:bajada estabili-
zador anterior dere-
cho

Palanca mando estabilizador poste-
rior derecho.

Esta palanca consiente al operador
de levantaro bajar el estabilizador
posterior derecho.

Palanca hacia delan-
te:levantamiento
estabilizador poste-
rior derecho

Palanca hacia
atrds:bajada estabili-
zador posterior
derecho

Palanca acelerador

Esta palanca consiente al operador
de acelerar el motor diesel/ gasoli-
na.

Palanca hacia delan-
te:
par acelerar

Palanca hacia atras:

par decelerar

¥ HINOWA
REE DESCRIPCIONES Accionado/ Pictogramas
movimiento proximidad del mando
45 P haci
1 Palanca extension orugas - . —
Esta palanca consiente al operador i%gi%ﬁx;:;? % 10]]
de aumentar la largura del carro b
inferior con orugas para 'aumentar Pal Hiaona At %
la estabilidad de la maquina sobre-| ocirachamiento de _ﬁ
todo en terrenos no firmes y NO| Jas orugas =
continuos.lt
2 Palanca mando estabilizador| Palanca hacia
posterior izquierdo. _d_e_laLtgglevm.t‘a—
Esta palanca consiente al operador | miento estabiliza-
de levantar o bajar el estabilizador | dor posterior
posterior izquierdo. izquierdo
Palanca hacia atras:
bajada estabilizador
posterior izquierdo
| 3 Palanca mando estabilizador ante- | Palanca hacia
rior izquierdo. delantelevanta-
Esta palanca consiente al operador HiFn es.tabi!iza- ﬂ&v
de levantar o bajar el estabilizador | dor anterior
anterior izquierdo. izquierdo
i Palanca hacia atras:
b bajada estabilizador
i anterior izquierdo
4 Palanca mando movimiento oru- | Palanca hacia
gas izquierdas. delanteiadelanta-
Esta palanca consiente de mover | miento orugas “,} :
hacia delante o hacia atris las oru- | izquierdas &
as izquierdas. r 1
; Palanca hacia atras: g
marcha atras orugas
izquierdas.
30
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2.4.1.5 MANDOS DE EMERGENCIA COLOCADOS EN LA TORRECILLA GIRATORIA
DE TIERRA

Estos mandos han sido proyectados para maniobrar la parte aérea de la lanzadera de tierra
exclusivamente en caso de emergencia después de haber accionado el conmutador adecuado.

REE DESCRIPCIONES Accionado/ Pictogramas
movimiento proximidad del mando
1 Palanca rotacion. Ealan.cﬂm«i; )
Esta palanca consiente al operador |delanterotacion de o &
- de girar la parte aérea de la estruc- |la parte aérea en
tura de la plataforma alrededor |sentido antihorario.
del ¢je de la chumacera. s oo B " {;,
: | rotacion de la parte 2=
La alineacién de la mdquina esta p

aérea en sentido

indicada en el parrafo 2.4.1.1 :
horario.

2 Palanca mando primer y segundo |Palanca hacia
brazo. delante:levanta-
Esta palanca consiente al operador | miento sincroniza-
de levantar o bajar el primero y el |do primero y
segundo brazo de la plataforma.La | segundo brazo
sincronia del movimiento entre el )
primero y segundo brazo permite de | Palanca hacia
tener siempre la mdxima brazada a_t{asba]afla sincro-
durante el trabajo y ser realizada gra- | nizada primero y
cias a la especial configuracién con la |segundo brazo

que ha sido estudiada la instalacion y
no depende del operador.

Yo
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3 Palanca mando movimiento tercer | Palanca hacia
brazo. delante;levanta-
Esta palanca consiente de levantar o | miento tercer brazo
bajar el tercer brazo de la plataforma. . R
Palanca hacia O
atris:bajada tercer Z{
brazo
4 Palanca mando retractor. Palanca hacia

Esta palanca al operador de expulsar | delante:expulsion
0 hacer entrar el brazo del retractor. retractor hacia el
exterior.

<PQR>

Palanca hacia atrds:
reentrada retractor
hacia la mdquina

2.5 DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD

Las nociones a continuacién expuestas que reguardan a los dispositivos de seguridad estdn
puestas a disposicién del usuario de manera que pueda entender el comportamiento de la
méquina y las secuencias posibles de trabajo,ademds asi serd posible individuar con més
facilidad eventuales averias con la finalidad de poder informar de manera més detallada
posible el servicio de asistencia para interventos mas rapidos y menos costosos.

®

La miquina estd dotada de dispositivos de seguridad que sirven para prevenir situaciones
P_Chgrosas para el operador.Es importante que el operador antes de iniciar cualquier opera-
clon compruebe el perfecto funcionamiento de estos dispositivos.

A

La falta de funcionamiento de un dispositivo de seguridad,ya se causado por una averia o
POr una rotura,puede causar graves darios a la méquina y por lo tanto poner en peligro la
vida del operador. HINOWA S.pA ha proyectado la maquina y los dispositivos de seguridad
con la finalidad de garantizar el maximo a sus clientes,sin embrago los dispositivos tiene que

Ser controlados periodicamente segiin cuanto estd descrito en el presente manual y no tienen
que ser nunca tocados.
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A

No intervenir de iniciativa propia en los dispositivos de seguridad.El fabricante en el caso de
manipulacion,declina cualquier responsabilidad como consecuencia de eventuales acciden-
tes imputables a tales intervenciones.

A

Estéd absolutamente prohibido tocar el empalme o la conexién de las valvulas de maxima.El
fabricante en el caso sean manipuladas,declina cualquier responsabilidad en el caso se pro-
duzcan eventuales accidentes imputables a tales intervenciones.

®

HINOWA 5.pA no responde a causa de eventuales dafios causados por la mdquina a cosas y
/o personas por la falta de observacién de todo lo referido arriba.

2.51 DESCONECTADOR DE LA BATERIA

Este dispositivo puesto en el lado derecho de la caja de los componentes eléctricos permite de inter-
rumpir el circuito eléctrico de la maquina bloqueando cualquier movimiento.Es bien visible y facil-
mente accesible sin el uso de herramientas. Tiene que ser accionado cada vez que se deje la maquina
por haber finalizado un turno de trabajo o por periodos largos.

Girando la llave en sentido horario se interrumpe el circuito eléctrico de la maquina mientras giran-
dola en sentido antihorario se interrumpe el circuito eléctrico de la maquina y se puede quitar la
llave.
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2.5.2 VALVULAS DE SOBREPRESION DISTRIBUIDORES

Todos los distribuidores de la plataforma estin dotados de una vélvula de sobrepresién que
limita la presién que se puede alcanzar al interno de la instalacién a la presion de conexion
de la misma vélvula.

Estas valvulas estin destaradas en fase de comprobacién de la plataforma a cargo del perso-
nal cualificado de la HINMOWA SpA y no tienen que ser tocadas bajo ningtin concepto.

2.5.3 VALVULAS DE BLOQUEO CILINDROS

! : F ? ’.(" * bt g .-"‘!- i :
Los cilindros de los estabilizadores estin dotados de doble vélvula de bloqueo que en caso
de averia de la instalacién o rupturas de los tubos bloquean el cilindro evitando peligrosas
situaciones de inestabilidad de la plataforma.

Todos los cilindros que mueven la parte aérea de la estructura de la plataforma estin dotados
de vélvula de bloqueo que en caso de averias de la instalacién o rupturas de los tubos blo-
quea el cilindro evitando que la lanzadera precipite por efecto de gravedad.

Estas vdlvulas estdn destaradas en fase de comprobacion de la plataforma a cargo del perso-
nal cualificado de la HINOWA SpA y no tienen que ser tocadas bajo ningtin concepto.
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2.5.4 FOTOCELULA Y DESVIADOR ALINEACION PARTE AEREA DE LA ESTRUCTU-
RA Y BASE DE LA MAQUINA

E

La plataforma estd dotada de una fotocélula de doble direccién de seguridad por obstruc-
cién(trasmisor+recibidor)que verifica que la parte aérea de la estructura de la maquina estd
completamente baja y alineada con la base y que el retractor ha completamente vuelto a
entrar.

Cuando una de estas condiciones no se verifica se produce una sefal por un desviador que
impide el desplazamiento y el movimiento de los estabilizadores y alimenta la parte aérea de
la estructura.

2.5.5 DISPOSITIVO DE ACEPTACION A LA PARTE AEREA DE LA ESTRUCTURA

Cuando todos los estabilizadores estin apoyados correctamente en tierra los cilindros estabi-
lizadores yendo al final del trayecto dejan los micro-interruptores colocados en las extremi-
dades de los vdstagos.Los micro-interruptores mandan una sefial a una electrovédlvula que
envia el aceite proveniente del dispositivo de conduccién a los mandos para el movimiento
de la parte aérea de la estructura.Si por cualquier motivo se tuviera que reactivar un micro-
interruptor durante el movimiento de la cabina (por ejemplo por el levantamiento de un
estabilizador o por cesi6n del terreno)vendrian impedidos los movimientos de la parte aérea
de la maquina.
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2.5.6 SENSORES DE CARGA LANZADERA

El sensor de carga presente en la lanzadera esta constituido de un sistema de arboles y bielas
que fijan la cabina a su soporte de manera que pueda moverse sélo verticalmente.El soporte
de la lanzadera estd dotado de la misma celdilla de carga.En el interior del sensor colocado
bajo la cabina estidn colocados dos extensémetros que conmutan en sefial eléctrica el peso
relativo al interior de la cabina.

La sefial eléctrica es por lo tanto enviada a una ficha(ver la foto)que lo elabora e identifica
eventuales condiciones de peligro.

GOLDLIFT 12.55: el limite méximo es siempre igual a 200 kg.

Cuando se alcanza la carga maxima admitida ,se enciende una sefial roja luminosa en el cua-
dro eléctrico mandos ademds de una senal sonora y se impide cualquier movimiento de la
plataforma.Para restablecer el funcionamiento de la plataforma es necesario quitar el peso en
exceso y bajar bajo la carga mdxima admitida.

GOLDLIFT 14.70: La carga méxima depende de la modalidad de trabajo seleccionado (par-
rafo 2.4.1.1. punto 3),si se selecciona la modalidad de trabajo con brazo articulado (jib), tal
carga es 120 kg.En el caso de trabajo con brazo articulado (jib) cerrado la carga maxima
admitida es de 200 kg.

Cuando se alcanza la carga méxima admitida,se enciende una sefial roja luminosa en el cua-
dro eléctrico mandos ademds un sefal sonoro y se impide cualquier movimiento de la pla-
taforma.Para restablecer el funcionamiento de la plataforma es necesario quitar el peso en
exceso y bajar bajo la carga méxima admitida.

®

HINOWA S.p.A se recomienda prestar siempre la maxima atencién al estado de conservacion
de todos los componentes de seguridad en particular del sistema que constituye el sensor de
carga en la lanzadera;comprobar siempre el correcto funcionamiento en el caso que se tuvie-
ran que empujar objetos con la cabina o en el caso en el que estuvierdis desarrollando tra-
bajos que puedan crear dafios al sistema(ej.poda barnizado etc.).
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2.5.7 PROTECCION MANDOS

Las palancas de mando de todos los distribuidores estan prote-
gidas contra la caida accidental de objetos desde el alto y del
accionado involuntario por parte del operador de especiales
estructuras de proteccion saldadas y del carter de chapa.

2.5.8 NIVELADOR DE BURBUJA

El nivelador de burbuja estd colocado en la proximidad de las
palancas de los mandos en una posicién bien visible desde la
cabina,puesto establecido por el fabricante para el desarrollo de
todas las operaciones de desplazamiento,estabilizacién y levan-
tamiento.El nivelador de burbuja tiene que ser utilizado para
controlar que durante la fase de nivelacién de la plataforma se
respete el limite mdximo admitido de inclinacién de 1°.Para que
este se produzca,la burbuja no tiene nunca que salir de la zona
blanca.

A

Una nivelacién aproximada fuera de los limites impuestos por el fabricante es muy peligrosa
y puede facilmente perjudicar la estabilidad de la plataforma creando fuentes de riesgo
incluso mortal para el operador y las demds personas que operan en las proximidades y en la
maAquina.

A

No intervenir nunca en las regulaciones de la burbuja de nivelacion;este dispositivo es desta-
rado por HINOWA durante la comprobacién preliminar antes de la venta.En la burbuja de
nivelacién pueden intervenir solo técnicos autorizados por HINOWA en posesién de instru-
mentos adecuados.

2.5.9 TORNILLOS Y TUERCAS BLOQUEO PERNIOS
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Todos los pernios utilizados en la plataforma GOLD LIFT han sido tratados par impedir la
perforacion y estdn dotados de arandelas saldadas(1)para impedir la rotacién en el interior
.En algunos pernios se usan tornillos para el bloqueo de la rotacién (2) mientras en otros se
salda una pieza que sujeta en la estructura de la maquina.

Los pernios en las posiciones de uso mds delicadas estdn enroscados a la extremidad y estan
dotados de tuercas autobloqueo(2) o abrazaderas metélicas enroscadas autobloqueo que
impiden eventuales cesiones de la estructura.Seguir escrupolosamente las comprobaciones
de la correcta torsion de todos los dispositivos de bloqueo de los pernios segtin las caducida-
des procuradas por el fabricante de la mdquina.

A

No destornillar los bloqueos de los pernios,controlar periddicamente la correcta torsion.La
expulsién incluso parcial de un pernio de su lugar podria causar movimientos repentinos e
incontrolables e incluso la pérdida de estabilidad de la maquina y /o caida de la lanzadera.

2.6 DISPOSITIVOS DE EMERGENCIA

Las nociones a continuacién indicadas que hacen referencia a los dispositivos de emergencia
estdn puestas a disposicién del ususario con la finalidad de entender el comportamiento de
la méquina y las posibles secuencias de trabajo;ademas asi serd posible individuarlos con
mds claridad y por lo tanto actuar més rdpido en caso de emergencia.

®

E’ importante che 'operatore prima di iniziare qualsiasi operazione verifichi il perfetto fun-
zionamento dei dispositivi di emergenza.

2.6.1 PULSANTE PARADA DE EMERGENCIA

Permite la parada inmediata de cada una de las funciones de la maquina en condiciones de
emergencia.En la madquina estin presentes dos dispositivos para la parada de emergencia;el
primero se encuentra en el carro de la plataforma en proximidad de los mandos justo encima
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de la chumacera(l),el segundo estd colocado en la cabina directamente fijado en el cuadro
eléctrico mandos lanzadera(2).Una vez accionado el dispositivo,para permitir a la maquina
de volver operativa es necesario girar el pulsante.

®

Se recomienda intensamente de observar la regla segtin la cudl estd prohibido obrar con la
plataforma sin presencia de personal de tierra.De hecho el accionado accidental(ejemplo por
la caida de una rama)o voluntario por parte de extrafios del pulsante de emergencia de Herra
en la torrecilla giratoria pondria a los ocupantes de la cabina en una situacién incémoda no
pudiendo llevar a cabo ningtin movimiento,excepto la bajada con los dispositivos de emer-
gencia (parrafo 2.9.8.1).

2.6.2 DESVIADOR PARA HABILITAR MANDOS DE EMERGENCIA

Este dispositivo(1) es un grifo que permite al operador que esté en tierra de conmutar los
mandos de la posicion en la lanzadera a la posicién de emergencia colocada en la torrecilla
giratoria (2).

®

Se recomienda intensamente observar la regla segtin la cuél estd prohibido obrar con la pla-
taforma sin la presencia de personal de tierra.De hecho el accionado por parte de extranos
del desviador,pondria a los ocupantes de la cabina en la incémoda situacién de no poder
efectuar ningiin movimiento y ademas quedarian a la merced de los movimientos acciona-
dos desde tierraSi esto sucediera,accionar el pulsante de emergencia y pedir ayuda, o bien
utilizar los dispositivos de bajada de emergencia (parrafos.2.9.8).

Para evitar este peligro se ha introducido un sistema de bloqueo de palanca con medio can-
dado.Se recuerda que una llave de tal candado la tiene que tener siempre el personal de tier-
ra con la finalidad de poder intervenir en caso de necesidad.
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2.6.3 BOMBA DE MANO

/{:ff)

La bomba de mano (2)sirve para mandar aceite a presion para llevar a cabo maniobras en
caso de emergencia debida a averias de la instalacién hidraulica principal.

La bomba de mano estd dotada de un desviador manual(1)que permite seleccionar si dirigir
los dos estabilizadores de la derecha (Posicion 1) o dirigir los dos estabilizadores de la
izquierda y la parte aérea de la estructura (Posicién 2).

La direccién de los estabilizadores esté solo admitida si la instalacién eléctrica no presenta
anomalias y la llave de encendidio estd en posicion ON.

En el caso de averia de la instalacion eléctrica el desviador de
conmutacion parte aérea-parte carro,tiene que ser conmuta- |}
do manualmente utilizando el conmutador mecédnico desvia- i
dor en dotacién a la maquina(ver la foto). i

®

Recordarse de quitar el conmutador mecédnico desviador y restablecer la configuracién estan-
dar del desviador apenas se terminen las operaciones de emergencia.La presencia del con-
mutador mecdnico desviador en operaciones de trabajo ordinarias conpromete la seguridad
de la maquina ,generando posibles situaciones de peligro.

A\

La maniobra de los estabilizadores en situaciones de emergencia estd consentida exclusiva-
mente en el caso de averia de la mdquina y necesita del cierre de los estabilizadores para el
transporte de la maquina.
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En el caso se quiera mandar la parte aérea de la estructura en ausencia de corriente eléctrica
es indispensable quitar la capucha(3) a una electrovalvula(4)y armarla manulamente
empujando y girando el pomo(5) inferior.

La maniobra de los estabilizadores se puede efectuar a través la bomba de mano solo giran-
do la llave de encendido en posicion ON y comprobando que no haya averias en la instalcion
eléctrica .

®

Recordar de volver a colocar en su sitio el pomo de la electrovalvula (5) en la posicién inicial
teniendo cuidado de volver a montar la capucha de proteccién.

A

Cuando se maniobra la plataforma con los mandos de emergencia si es en ausencia de los
dispositivos de seguridad,es absolutamente necesario y obligatorio actuar en los mandos con
la tinica finalidad de llevar la cabina a Herra efectuando las maniobras que no provocan la
inestabilidad de la PLE.

2.6.4 ELECTROVALVULAS PARA LA BAJADA DE EMERGENCIA

Los cilindros del primero,segundo y tercer brazo estin dota-
dos de electrovilvula para la bajada de emergencia(1).Accio-
nando el selector de bajada de emergencia en el cuadro man-
dos eléctrico colocado en la lanzadera se consigue hacer fun-
cionar estas vdlvulas que permiten la bajada de la parte
aérea de la estructura por gravedad.

Seguir las mismas precauciones a las que se hace referencia
en el punto 2.6.3.
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2.7 NORMAS DE SEGURIDAD QUE SE DEBEN ADOPTAR ANTES DEL USO DE LA
PLATAFORMA

2.7.1 PELIGRO DE FULMINACION ELECTRICA

En el caso en que se tenga que operar con la miquina en las proximidades de lineas eléctri-
cas,es obligatorio que el usuario se mantenga a una distancia adecuada.En la tabla de abajo
se informa de los valores relativos a la distancia que se debe mantener de las lineas eléctricas
en funcion de su tipo de voltaje.

DISTANCIA DE SEGURIDAD EN PROXIMIDAD DE LINEAS ELECTRICAS

TIPO DE VOLTAJE DISTANCIA DE SEGURIDAD
DESDE A (METROS)

o0V 300 V 5

300V 50KV 5

50KV 200KV 5

200KV 350KV 6,1

350KV 500KV 7.6

500V 750 KV 10,7

750V 1000 KV 13,7

A

Mantener una distancia de seguridad de las lineas de distribucion y de las instalaciones eléctri-
cas teniendo en cuenta el posible arco de movimiento de vuestra plataforma de trabajo y de las
fluctuaciones,tener en cuenta ademads de las fluctuaciones propias de las lineas eléctricas.

A

Antes de iniciar las operaciones,examinar el aéra de trabajo,tomando nota de lineas eléctricas
aéreas,de maquinaria en movimiento como por ejemplo grias en el puente y de herramien-
tas de autopista,ferroviarias o de construccién.

2.7.2 PELIGRO DEBIDO A LAS CONDICIONES ATMOSFERICAS
NO OPERAR EN CONDICIONES ATMOSFERICAS NO FAVORABLES
No trabajar en presencia de temporales,nieve,niebla y viento superior a 12 m/s.

No hacer funcionar la mdquina cuando la temperatura ambiente esté por debajo de -20°C o
si se superan los +40°C.
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A

En el caso os sorprendiera de repente la lluvia,antes de empezar de nuevo el trabajo recordar
siempre de comprobar la correcta estabilizacién de la plataforma y comprobar que el terreno
haya mantenido una suficiente consistencia.

2.7.3 PELIGRO DEBIDO A LA ZONA DE TRABAJO

LA MAQUINA PUEDE TRABAJAR EXCLUSIVAMENTE EN EL TERRENO FIRME Y NIVE-
LADO.

Comprobar siempre que la pendiente del suelo en la zona en la que esta colocada la platafor-
ma no sea superior a 10°.Durante la fase de estabilizacién comprobar con la burbuja colocada
en la proximidad de los mandos principales que la inclinacién méxima de la superficie chu-
macera respecto a la horizontal no supere 11°.

Comprobar la presencia en el recorrido de personas,hoyos,salientes,obstaculos,escombros y
recubrimientos que puedan esconder hoyos.

®

Antes de entrar en cualquier aérea peligrosa(refinerias,centrales eléctricas etc..)controlar la
factibilidad con el personal de seguridad de la instalacion.

2.8 PROCEDIMIENTO PARA UN USO CORRECTO

A continuacién se dan instrucciones sobre la manera de utilizar la plataforma previstas por
HINOWA ,cada uso diferente a lo indicado,a no ser bajo autorizacién escrita de HINOWA
S.A esta absolutamente prohibido.

2.8.1 TABLA RESUMEN DE LAS NORMAS DE SEGURIDAD PARA EL OPERADOR

A continuacién se muestra la tabla resumen con las normas generales de seguridad a las que
el operador debe hacer caso escrupulosamente antes de empezar a usar la plataforma.
Recordamos que un adhesivo que reproduce esta tabla se encuentra en proximidad de los
mandos colocados en la lanzadera en un lugar bien visible desde el puesto de mando.

* El uso de la plataforma estd reservado solo al personal agregado e inicialmente instrui-
do.

* Todas las maniobras de direccion del desplazamiento,de estabilizacién de la maquina y
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de movimiento de las estructuras extensibles tienen que ser efectuadas desde el puesto
de mando en la lanzadera.

Tienen que ser respetadas al pie de la letra las instrucciones de uso y mantenimiento
indicadas en el MANULA DE USO Y MANTENIMIENTOQ adjunto a la maquina.

No superar nunca el volumen maximo admitido indicado en el MANUAL USO Y MAN-
TENIMIENTO y en la maquina con indicaciones bien visibles aplicadas en la lanzadera.

Para el operador es obligatorio el uso del casco de proteccién y de la cintura de seguri-
dad oportunamente enganchada en los apropiados amarraderos de la lanzadera.

Se recuerda que los cinturones de seguridad tienen que ser controlados y RECONFIR-
MADOS ANUALMENTE.

Antes de empezar a operar el operador tiene que comprobar el perfecto funcionamiento
de todos los dispositivos de seguridad,de la eficiencia de las principales partes mecani-
cas y del nivel del carburante y del aceite hidraulico.

No operar nunca en terrenos movedizos ,accidentados,viscosos, o con pendientes que
superen el limite admitido de inclinacién con el fin que la plataforma sea perfectamente
estable.

Poner perfectamente a nivel la chasis de la miquina respetando el limite maximo admiti-
do de inclinacién indicado en el MANUAL USO Y MANTENIMIENTO y visible en la
burbuja.

Antes de llevar a cabo cualquier movimiento comprobar que en el drea de trabajo no
haya obsticulos y que ninguna persona se encuentre en el drea de accién.

Estd prohibido llevar a cabo trabajos a una distancia inferior a los 5 metros de las lineas
de distribuicién y de aparatos eléctricos.

Esta prohibido trabajar en condiciones atmosféricas desfavorables a no ser que se trate
de un intervento absolutamente necesario.

Esta prohibido anclar cabos,cuerdas y cualquier otra cosa a la plataforma.

Esta prohibido fijar escaleras.taburetes o culquier otra cosa a la lanzadera de la platafor-
ma para poder trabajar a més altura..

Maniobrar siempre los mandos de manera lenta y regular sin invertir bruscamente los
movimientos.
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2.8.2 AREA DE TRABAJO GOLD LIFT 12.55

) , |
[TTT1] = ®
7| ,

o I . En las explicaciones contenidas en los siguientes pérrafos se parte de la base que el opera-
' dor ha leido y entendido todo lo contenido en los puntos precedentes del presente
- manual,serdn por lo tanto reducidas al minimo las repeticiones de advertencias y fotografias

T

2.9 USO DE LA PLATAFORMA DE TRABAJO ELEVADORA

i trabajando desde el interior de la lanzadera.La plataforma tiene que ser usada exclusivamen-
"""""""""""" AT i te por el personal especializado que conozca la disposicién y la funcién de todos los man-
""" dos,los instrumentos,los indicadores,las sefiales luminosas y el significado de los adhesivos
3 : y las indicaciones presentes en la maquina.

i - | i El operador tiene que haber entendido como maniobrar la plataforma antes de usarla.

El uso correcto de la plataforma prevee,ademads del operador(o de los operadoresjen la lan-
zadera ,la presencia de un operador experto de tierra,para vigilar la maquina,preparado
. para intervenir en el caso que se cree una situacién de peligro y para eventuales maniobras
de emergencia.Esto implica que también el personal de tierra tiene que estar adecuadamente
formado acerca de las fusiones de los mandos y los procedimientos de uso y que haya leido
el manual.

ke 13 |

X - La falta de observacion de una sola de las disposiciones de seguridad podria causar

darios a los operadores y /o a la mdquina.
. i ey s - Colocar una caja de primeros auxilios y un extintor de incendio en las proximidades de
/ i la zona de trabajo.El uso tiene que producirse segin las normativas vigentes.

HE \\:ﬁ’ . ya presentes en otros puntos del presente documento.

- Volumen Maximo 200 kg 5_:| B i

| 1 | (2 parsonas 2x80 kg+ L{ | i

| | Caja hemamientas 40 kg) j___ 4 ®

| i g Las plataformas de trabajo elevadoras HINOWA son idoneas para efectuar trabajos aéreos

]li‘l'l|

13

=

" \ .

{/ Volumen Maximo 200 kg \
] {2 personas 2x80 kg+ ﬂ_- L
Caja heramientas 40 kg)

ramisnias 40 kg)

rr | - Esta prohibido pararse en el rayo de accién de la plataforma.En la zona que estd debajo
del campo de trabajo se deben poner barreras de contencion ;estd absolutamente prohi-
bido tirar objetos por la lanzadera o hacia la lanzadera.

‘ - Es obligatorio llevar trajes mas bien adherentes y usar complementos seguridad(zapa-
tos,cascos,guantes protectores y cinturones.)

& - Cuando el trabajo tiene que ser realizado por dos o méds personas,antes de iniciar,poner-
se de acuerdo siempre sobre la manera correcta en que se quiere realizar.Informar siem-
pre a los propios comparieros de trabajo antes de empezar el trabajo.
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A bajas temperaturas encender el motor por unos cuantos minutos,para hacer circular el
aceite hidraulico de manera que llegue por lo menos a 5°C de temperatura,antes de
accionar la plataforma.

Cuando se sube en la lanzadera, enganchar ensenguida los cinturones de seguridad a los
puntos apropiados de fijacién,antes de llevar a cabo cualquier maniobra.Se recuerda que
los cinturones de seguridad tiene que ser controlados y RECONFIRMADOS ANUAL-
MENTE.

Si la presion especifica de tierra de los estabilizadores tuviera que superar la presién
admisible en el suelo se tiene que aumentar la superficie de apoyo interponiendo apro-
piadas placas o una base de material establé(por ejemplo madera) entre el terreno y el
platillo del estabilizador.

2.9.1 CONTROLES PRELIMINARES AL INICIO DE LAS OPERACIONES DE TRABAJO

Cada dia antes de utilizar la maquina llevar a cabo lo siguiente:

Controlar que no haya pérdidas de la instalacién hidraulica de la maquina.En el caso de
pérdidas llevar a cabo las reparaciones necesarias y restablecer el nivel del aceite hidrau-
lico(Ver péarrafo relativo a las operaciones de mantenimiento):Limpiar el d4rea con un
disolvente o un detergente y agua con presién.

Comprobar que no haya principios de corrosién y que en las proximidades de las solda-
duras no haya grietas.

Controlar la integridad y la correcta tensién de las cintas de las orugas(Ver parrafo relati-
vo a las operaciones de mantenimiento).

Controlar que no haya componentes rotos,danados o que falte alguno de ellos.Compro-
bar la correcta torsién de los tornillos de parada de los pernios y de las tuercas o abraza-
deras de seguridad.Sustituir,cerrar fuertemente,y regular segin las instrucciones del
fabricante de la plataforma antes de usar la mdquina.

Eliminar escombros que puedan causar incendios o rupturas haciendo en especial aten-
cidn en la zona de mando de la maquina y en la zona alrededor al motor diesel/ gasolina.

Limpiar pasamanos,peanas,palancas de los mandos de eventuales residuos de aceite o de
escombros que podrian comprometer la ejecucion de las maniobras con total seguridad
poniendo en peligro la incolumidad del operador.Comprobar la integridad de los indica-
dores y de los mandos eléctricos del cuadro eléctrico mandos colocados en la lanzadera.

Comprobar el estado de conservacion de las placas adhesivas colocadas en la maquina
de manera que sean ficilmente visibles.

Controlar que en el depésito del carburante haya sufuciente cantidad de gaséleo/ gasoli-
na,a fin de evitar intiles paradas con pocas paradas de emergencia.

Comprobar el correcto funcionamiento de los dispositivos de seguridad.

48

HINOWA

2.9.2 ENCENDIDO DEL MOTOR DE GASOLINA O DIESEL(OFCIONAL)

- Antes de encender el motor es indispensable conocer y tener claras todas las instruccio-
nes descritas en el MANUAL DE USO Y MANTENIMIENTO de la miquina y del motor
en dotacién con la méquina y conocer el significado de las etiquetas adhesivas de seguri-
dad.

- Es necesario haber mirado bien la tabla resumen de las normas de seguridad por parte
del operador en el manual y haber aplicado todas las instrucciones.

- Antes de encender el motor comprobar que el selector en el cuadro eléctrico mandos en
la lanzadera(cfr.parte 4 en la figura, HINOWA 3} esté colocado en el motor térmico.

- El encendido del motor DIESEL(opcional)puede llevarse a cabo desde tierra a través la
llave de encendido lateral al motor, o bien directamente desde el lugar de mando en la
cabina.En este caso es necesario colocar la llave de encendido motor en posicion ON
antes de subir en la lanzadera utilizando los pasamanos para acceder al puesto de
mando.Después encender el pulsante verde del cuadro eléctrico de mandos de la lanza-
dera(cfr .part.2 en figura. HINOWA 3).

- El encendido del motor DE GASOLINA pude llevarse a cabo desde tierra a través de la
llave de encendido del motor{en este caso resulta imposible actuar en el estrter,o bien
directamente desde el puesto de mando.En este caso es necesario colocar la llave de
encendido del motor en posicién ON antes de subir a la lanzadera utilizando los apro-
piados pasamanos para acceder a la posicién de mando.Después encender el pulsante
verde en el cuadro eléctrico mandos en la lanzadera(cfr,parte 2 en la figura Hinowa
3).Para la direccion del estarter mantener apretado el pulsante amarillo del cuadro eléc-
trico mandos de la lanzadera(cfr.parte 1 en la figura .Hinowa 3).

W

Antes de encender el motor.comprobar que el mando del acelerador esté en la posicion cor-
recta (alrededor del minimo).El encendido en frio del motor en un régimen excesivo podria
causar dafios al mismo motor.

A

EL ENCENDIDO DEL MOTOR TIENE QUE TENER SIEMPRE LUGAR CON TODAS LAS
PALANCAS DE TODOS LOS DISTRIBUIDORES DE MANDO EN POSICION NEUTRA.
Comprobar siempre que no hayan elementos extrafios (ejemplo ramas)que accionen acciden-
talmente un mando,la plataforma podria moverse de repente indipendientemente de la
voluntad del operador y causar dafios también graves a cosas y /o personas.
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2.9.3 ENCENDIDO DEL MOTOR ELECTRICO

- Antes de encender el motor es indispensable conocer y tener claras todos las instruccio-
nes de este MANUAL DE USO Y MANTENIMIENTO de la méquina y conocer el signi-
ficado de las etiquetas adhesivas de seguridad.

- Es necesario haber mirado bien la tabla resumen de las normas de seguridad por parte
del operador en el manual y haber aplicado todas las instrucciones.

- Alimentar la maquina con un cabo eléctrico a través el enchufe colocado en bajo en el
soporte mandos de tierra.

Antes de esto:

- Asegurarse que las caracteristicas de la linea eléctrica correspondan al voltaje y a la fre-
cuencia indicada en la placa del motor eléctrico.

- Controlar el estado del hilo eléctrico de alimentacién y de su seccién que tiene que ser
adecuada a la potencia de 2,2, kw.Usar para la conexién un cabo tripolar ;3x2.5mm2;con
toma de tierra tipo F47,doble aislamiento con adaptador de 16 A.La largura maxima del
cabo tiene que ser de 15 m.

- Clavar en el terreno una toma de tierra y colegarlo al borne de contacto a tierra de la
maquina, o bien comprobar la eficacia de 1a red de conexion si el suelo no consiente esta
operacion(ejemplo interior locales).

- Antes de encender el motor comprobar que el selector del cuadro eléctrico mandos en la
lanzadera(cfr.parte.4 en figura.Hinowa 3)esté colocado en el motor eléctrico.

- Encender el pulsante verde del cuadro eléctrico mandos de la lanzadera (cfr.parte.2 en
figura Hinowa 3).

A

EL ENCENDIDO DEL MOTOR TIENE QUE TENER SIEMPRE LUGAR CON TODAS LAS
PALANCAS DE TODOS LOS DISTRIBUIDORES DE MANDO EN POSICION NEUTRA.
Comprobar siempre que no haya elementos extrafios (ejemplo ramas)que accionan acciden-
talmente un mando,la plataforma podria moverse repentinamente independientemente de la
voluntad del operador y causar dafos incluso graves a cosas y /o personas.

2.9.4 DESPLAZAMIENTO

La mdquina GOLD LIFT es una méquina semimévil en grado de desplazarse en cualquier
tipo de terreno,en grado de superar grandes pendientes (hasta 18°)y ,vistas las reducidas
dimensiones,de entrar por espacios estrechos.Condicién necesaria para el desplazamiento es
que la maquina tiene que estar cerrada y alineada.El tinico puesto de mando previsto por el
fabricante que garantiza la integridad fisica del operador durante el desarrollo de las opera-
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ciones derivadas del desplazamiento de la méquina es el de la cabina.Los mandos estan de
hechos estudiados para ser usados desde dicha posicién para poder tener una adecuada
vision en toda la zona en la que se trabaja.

El 1nico caso en el que estd admitido dirigir el desplazamiento desde tierra es cuando se
debe entrar en zonas con una altura reducida que no consienta la presencia del operador en
la lanzadera .En este caso la maquina se puede poner en marcha por un operador desde tier-
ra pero solo en sentido longitudinal Y SOLAMENTE DIRIGIDA POR EL LADO DERECHO
Y CON LA CABINA DESMONTADA. En éstas condiciones esta absolutamente prohibido el
uso de la 22 velocidad.

Para tener siempre un preciso control de los movimientos,también teniendo en cuenta la
zona donde se estd trabajando,elegir siempre un adecuado régimen del motor.

A Esta absolutamente prohibido subir y bajar de la cabina si estd no estd completa-
mente bajada.

Las méquinas de las series GOLD LIFT no estin homologadas para la circulacién
en terrenos piiblicos.Las zonas de trabajo y desplazamiento auténomas tendran

® que ser oportunamente limitadas y sefialadas seguin las leyes en vigor. Para los
deplazamientos incluso cortisimos en las carreteras piiblicas la mdquina tiene que
ser cargada en vehiculos homologados.

- Cuando se dirige el desplazamiento de la maquina desde el puesto lanzadera prestar la
mdxima atencidn a la presencia de elementos (cornisas,dinteles,terrazas,ramas,etc.)que
puedan entrar en contacto con el operador.

- Enel caso en el que se esté dirigiendo el desplazamiento de la maquina por tierra{ver los
casos arriba admitidos)recordar que la mdquina tiene que ser privada de la lanzadera.

- No esta absolutamente admitido llevar a cabo manicbras diferentes de las descritas arri-
ba dirigiendo el desplazamiento por tierra ,un eventual brusco movimeinto de la méqui-
na podria aplastar al operador entre la misma y eventuales elementos presentes en el
aérea de maniobra o hacer entrar al operador en contacto con las orugas o los estabiliza-
dores de la plataforma.

- No estd absolutamente admitido desplazarse si los estabilizadores no estin completa-
mente levantados y colocados en posicién de transporte.

- La 2% velocidad de translacion (opcional) puede ser utilizada solo durante la traslacion
rectilinea en un plano de terreno solido.

2.9.41 APARCAMIENTO DE LA MAQUINA EN PENDENCIA O SOBRE TERRENO
DESUNIDO

Cuando aparcais la maquina con los estabilizadores cerrados, in pendiente o sobre terreno

desunido, recuerda de bloquear con cuneos las orugas para prevenir involuntarios movi-

mientos de la maquina.

- No es absolutamente admitido trasladarse en 2? velocidad sobre un terreno no llano o
desquilibrado durante la marcha no rectilinea.

51



PLATAFORMAS AEREAS CON ORUGAS GOLDLIFT
HINOWA

2.9.5 ESTABILIZACION Y NIVELACION DE LA MAQUINA

Una vez que se haya decidido donde colocar 1a maquina ,se puede proceder a la estabiliza-
cién y a la nivelacion de la misma.Sobretodo asegurarse de que la superficie en la que os
encontrais esté en grado de soportar la fuerza especifica en el suelo ejercitada por la maqui-
na(ver parrafo caracteristicas técnicas).

A

- Recordar siempre de mantenerse a distancia de vertientes o zanjas iguales a su profundi-
dad y de respetar las distancias prescritas de las lineas eléctricas.

- Atencién de no golpear cosas o personas durante la bajada de los estabilizadores.

Para proceder con las operaciones de estabilizacién y nivelacion,accionar desde la cabina los
mandos relativos a cada estabilizador hasta levantar lo mds posible el carro con orugas del
terreno,una vez hecho esto darle delicadamente a las palancas de mando de los estabilizado-
res para llevar la méquina a una nivelacién éptima.Para comprobar si las condiciones son
idéneas estd presente en la maquina la burbuja de comprobacién de la correcta nivelacién
;quando la burbuja de aire contenida en el interior se encuentra completamente dentrodela
zona verde(ver foto representada abajo)la méquina se encuentra en condiciones en las que se
puede usar.Se recuerda que la méxima pendiente en la que maquina puede ser nivelada con
un margen permitido de 1° grado sefialado en la burbuja de comprobacion es de 10
grados, terrenos con pendiente superiores no consienten una correcta estabilizacion y costi-
tuyen un serio peligro para los usuarios.

Si cada estabilizador(ver foto abajo representada),en proximidad del enlace del cilindro a los
mismos estabilizadores,se encuentra una luz de color naranja.Esta luz brilla para sefialar que
el estabilizador estd apoyado al terreno.

NOTA: es muy importante que, a maquina estabilizada, las orugas sean siempre levantadas
da el suelo.
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A

Una estabilizacion no correcta de la maquina no consiente una estabilidad adecuada para el
desarollo de los trabajos. HINOWA prohibe absolutamente el uso de la miquina si no ha sido
estabilizada de acuerdo a todo lo prescrito en el presente manualiel vuelco de la maquina
puede provocar graves lesiones o muerte a sus ocupantes y al personal de tierra.

5i las luces naranjas colocadas en cada uno de los estabilizadores tuvieran que brillar incluso
quando el estabilizador estd levantado del terreno parar inmediatamente la maquina y lla-
mar al servicio de asistencia porque esto sefiala la rotura del micro- interruptore del estabili-
zador correspondiente.

A

Si se estd trabajande con la mdquina estabilizada en superficies viscosas
(marmol,pérfido,cemento pulido,superficies lisas htimedas etc,)comprobar que los movimientos
de la cabina no provoquen un desplazamiento del carro.En este caso es necesario suspender las
operaciones y restablecer las condiciones de seguridad de trabajo establecidas por el fabricante.

2.9.6 MOVIMIENTOS DE LA LANZADERA

Una vez que la maquina se ha estabilizado correctamente es posible proceder con los movimien-
tos de la lanzadera.El modelo 1255 tiene un volumen tinico de 200 kg en todo el campo de accitn
de la méquina,la 1470 en cambio tiene un brazo artiulado (jib} que permite alcanzar brazadas y
alturas superiores pero es posible utilizarlo solamente con un volumen limitado de 120 kg.

Para el uso del brazo articulado( jib) de la versién 1470 es necesario comportarse de la sigui-
nete manera:

- subir en lanzadera solos con las herramientas necesarias para el desarrollo de las opera-
ciones para una carga total no superior a 120 kg;

- colocar correctamente la maquina;

- estabilizar la mdquina dentro de los limites previstos por el fabricante segiin las instruc-
ciones descritas en este manual;

- seleccionar en el cuadro eléctrico de la lanzadera la opcién 120 kg;

- levantar el tercer brazo;

- levantar el pant6grafo constituido por los brazos 1y 2 (para hacer esto darle a la palan-
ca que dirige automdticamente los dos);

- alargar el retractor;

- levantar el brazo articuladojib).
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No hacer girar la plataforma con la lanzadera completamente baja,para no golpear los estabi-
lizadores con la parte inferior de la cabina es necesario y obligatorio levantar este tiltimo por
lo menos un metro.

Si la maquina no autorizara la apertura del brazo articulado( jib) comprobar la carga total
introducida en la lanzadera;el sensor de carga ha seguramente relevado una peso superior;si
no fuera asi entonces significa que no se ha selccionado correctamente la opcién 120 kg con el
apropiado mando y en este caso la maquina no autoriza los movimientos del brazo articula-
do(jib).Si en cambio se reunen todas las condiciones comprobar el correcto funcionamiento
de la plataforma y dirigirse a un centro asistencia.

Para cerrar la mdquina realizar los siguientes movimientos por orden en el que estdn descri-
tos:

- bajar el brazo articulado(jib);

- volver a hacer entrar el retractor;
- cerrar el tercer brazo;

- bajar el pantégrafo;

- poner el brazo en el soporte;

- levantar los estabilizadores.

A

« [Esti absolutamente prohibido cargar material de cualquier tipo en la lanzadera si la
maquina no estd estabilizada y completamente cerrada.Cargar material en la lanza-
dera cuando esta esté levantada(ejemplo,de techos,balcones etc,)provoca inevitable-
mente el vuelco de la mdquina exponiendo a los ocupantes y al personal de tierra a un
probable riesgo de muerte.

» Esta absolutamente prohibido utilizar la midquina para levantar cargas;la mdquina
puede levantar dos personas (80 kg cada una ) mis 40 kg de herramientas o,en la ver-
sién 1470 utilizar el brazo articulado( jib) una persona (80 kg)y 40 kg de herramientas.

¢ Durante la bajada de la midquina en proximidad de la
columna,a causa del paso de los brazos se crea un poten-
cial riesgo de tijeretazo oportunamente sefialado con adhe-
sivos;y por lo tanto la obligacién del usuario es de alejar a
todos los que se encuentren demasiado cerca de esta zona.
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A

Esta absolutamente prohibido usar la maquina introduciendo en la cabina objetos de grandes
dimensiones que pueden ser ficilmente empujados por el viento,(ejemplo carteles de gran-
des dimensisone)incluso si se encuentran dentro de los limites del volumen de la maquina.

2.9.7 NIVELACION MANUAL DE LA LANZADERA

Las plataformas HINOWA estin dotadas de un disposistivo de nivelacién de la
lanzadera;este dispositivo ha sido proyectado de manera que el suelo de la cabina quede
siempre paralelo al terreno independientemente del movimiento de los brazos de la pla-
taforma.

Sin embargo a causa de posibles estiramientos de los hilos metdlicos,puede ser necesario
obrar manualmente para colocar la cabina en posicién optima..Para llevar a cabo la regula-
cion actuar como se indica abajo:

- Volver a llevar la cabina a una posicién de desplazamiento apoyando el tercer brazo al
soporte{esto solo si el problema ha surgido con la lanzadera alta);

- Destornillar el tornillo de seguridad aflojando antes la contra tuerca
de bloqueo (para desarrollar esta operacién sirven dos llaves fijas del
13)hasta liberar del mando(ver la foto);

- levantar el dispositivo de seguridad contra el accionado accidental del mando y manipu-
lar éste hasta alcanzar la nivelacién con la maxima delicadeza bajando incluso el niimero
de giros del motor;

- dejar suavemente la palanca hasta el punto neutro y colocar en su posicion el tornillo de
seguridad cerrando fuertemente.

A

La nivelacién de la lanzadera esti prevista solo:

- Como maniobra excepcional en el caso de un pequefio mal funcionamiento de la nivela-
cién automdtica,por lo tanto si el inconveniente se repitiera mds de una vez es necesario
hacer controlar la lanzadera por un taller autorizado;

- El accionado del mando de nivelacion manual estd admitido solo desde la lanzadera
porque si fuera de otra manera el operador podria sufrir graves dafos a causa del con-
tacto con partes moviles de la maquina;

- Estd absolutamente prohibido utilizar la maniobra de nivelacion para fines diferentes de
aquellos arriba indicados(Ejemplo para el levantamiento de objetos,para aumentar la
brazada de trabajo de la plataforma etc.)un uso de este tipo podria ser la causa de graves
accidentes incluso mortales.
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2.9.8 MANIOBRAS PARA LA BAJADA DE EMERGENCIA DE LA CABINA

La méquina ha sido proyectada teniendo en cuenta incluso posibles situaciones de emergen-
cia como averias mecdnicas,averias eléctricas,malestar del operador etc...en estos casos es
posible intervenir en la miquina ya sea desde la cabina ya sea desde el puesto de tierra de
manera de llevar la maquina a la configuracién de transporte o de todas formas de manera
de poder socorrer a/los ocupante/es de la lanzadera. A continuacion se indican las instruc-
ciones para llevar a cabo la intervencion.

®

Se recuerda que es obligatorio la presencia de personal de tierra durante el funcionamiento
de la plataforma.

2.9.8.1 ACCIONADO DE LA BAJADA DE EMERGENCIA DE LA CABINA

La bajada de emergencia de la lanzadera puede ser llevada a cabo desde la misma lanzadera
solamente si no ha sido comprometido la instalacion eléctrica de la maquina;para proceder
obrar de la siguiente manera:

- mantener apretado el selector manual;

- actuar en los mandos de bajada del brazo normalmente utlizados hasta alcanzar la altura
deseada;

- soltar el selector manual.

Tratindose de bajada por gravedad claramente no es posible obtener el movimiento de rota-
cién de la plataforma y de reentrada o retraccién del brazo telescopico,por lo tanto la cabina
baja verticalmente a una distancia del centro de rotacién que estd condicionada por la confi-
guracion que la miquina tenfa en el momento de crearse las condiciones de emergencia.

®

En el modelo 1470,durante la bajada de emergencia el cilindro brazo articulado(jib) no se
puede accionar,por lo tanto con el brazo todo bajo la lanzadera acaba por encontrarse alrede-
dor de 1,8 m del suelo.En este caso para socorrer a la persona de la lanzadera es necesario
usar un instrumento externo(ejemplo,escalera).
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2.9.8.2 ACCIONADO DE LA BAJADA DE EMERGENCIA DE TIERRA CON LA
MAQUINA PERFECTAMENTE EN FUNCIONAMIENTO

Esta bajada de emergencia se lleva solo a cabo en caso de:
- malestar del operador a bordo de la cabina.

®

La sola finalidad para la que estd admitida el uso de la bajada de emergencia de Herra es la
de socorrer al operador o los operadores a bordo de la cabina llevando la lanzadera en proxi-
midad del terreno,cualquier otro uso estd prohibido.

Para llevar a cabo la bajada de emergencia en las condiciones arriba indicadas obrar como se

detalla seguidamente:

a) Cambiar el desviador de seleccion distribuidor de mando del distribuidor en la cabina al
distribuidor de tierra.

b) Obrar en las palancas de los movimientos brazos singularmente hasta llevar al suelo al
operador en la cabina.

2.9.8.3 ACCIONADO DE LA BAJADA DE EMERGENCIA DE TIERRA CON BOMBA MANUAL
EN CASO DE AVER{A DE TODOS LOS SISTEMAS DE APORTACION DE ENERGIA

Esta bajada de emergencia se lleva a cabo solamente en caso de:
- averia de la instalacion eléctrica de la mdquina,caso en el que no es posible efectuar la
maniobra de emergencia desde la lanzadera;

La tinica finalidad para la que se admite el uso de la bajada de emergencia de tierra es la de

suplir una averia de la instalcion y llevar por lo tanto la lanzadera en proximidad del terre-
no,cualquier otro uso estd prohibido.

La ejecucion de la bajada de emergenda de tierra puede tener lugar utlizando la bomba hidrulica
manual(parrafo 2,6,3,);para ocbtener el movimiento de la cabina es necesario bombear aceite manual-
mente y contemporéneamente usar los mandos de tierra relativos al movimiento de los brazos.
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A

Estd absolutamente prohibido llevar a cabo maniobras diferentes de las indicadas arriba
como retraer el brazo telescépico,mover el brazo articulado( jib)(solo para el modelo
1470),mover los estabilizadores y en general todas las maniobras que podrian hacer perder
estabilidad a la maquina.

Para llevar a cabo la bajada de emergencia en las condiciones arriba indicadas obrar como se
indica a continuacién:

Caso 1: presencia de fension girando la llave encendido en posicién on y con los pulsantes parada de
emergencia con la corriente cortada:

1. colocar el desviador en la bomba manual en la posicién correspondiente al movimiento
de los brazos;

2. cambiar el desviador de seleccion del distribuidor de mando desde el distribuidor en la
cabina al distribuidor de tierra;

3. obrar en la bomba de mano y contemporaneamente obrar en las palancas de los movi-
mientos brazos singularmente hasta volver a llevar al suelo el operador en la cabina.

Caso 2: ausencia de tensién o pulsante parada de emergencia conectados:

1. quitar la capucha de proteccion de la eléctrovalvula azul de seguridad en proximidad
del motor eléctrico(parrafo 2,6,3,);

2. armar el accionado mecénico de la electrovilvula empujando y girando (pérrafo 2,6,3,)el
pomo color oro cerca de la bobina de la electrovilvula;

3. colocar el desviador en la bomba manual en la posicién correspondiente al movimiento
de los brazos;

4. desplazar el desviador de seleccién distribuidor de mano desde el distribuidor en la
cabina al distribuidor de Herra;

5. obrar en la bomba de mano y contempordneamente obrar en las palancas de los movi-
mientos brazos singularmente hasta volver a colocar en el suelo el operador de la cabina.

HINOWA

2.9.9 PRINCIPALES USOS PREVISTOS DE LA PLATAFORMA

A continuacién se indican las advertencias especificas de los usos de la méquina que se han
demostrado los més frecuentes ,todo lo indicado a continuacién se tiene que considerar inte-
grativo y no sustitutivo de todo lo contenido en el manual Uso y Mantenimiento.

2.9.9.1 INSTALACION

Una recomendacién banal pero fundamental,recuerda siempre de comprobar que las partes
en las que se interviene no estén bajo tension,en caso de duda pide una confirmacién al per-
sonal de sistencia de tierra.Recuerda ademads de no acercarte a las lineas eléctricas mante-
niendo una distancia adecuada a la tensién que trasportan(ver caracteristicas indicadas en el
presente manual).

2.9.9.2 LOCALES CERRADOQOS

Para el desarrollo del trabajo en locales cerrados HINOWA se recomienda de privilegiar
quando sea posible el uso de la maquina con el motor eléctrico,si esto no fuera posible asegu-
rarse de tener un recambio de aire suficiente para evitar acumular gases dafiosos para la
salud de las perosnas.

Recordar ademds que si la iluminacién del lugar de trabajo tuviera que relevarse insuficiente
es obligatorio dotarse de dispositivos de ilumincacién suplementarios.

2.9.9.3 UTILIZO EN LA PODA

El desarrollo de esta actividad necesita de algunas astucias veramente importantes para evi-
tar la pérdida de estabilidad de la mdquina!Recordar que:

- si troncos 0 ramas cayeran en los dispositivos de seguridad de la maquina podrian cau-
sar la rotura;

- lacaida de partes de plantas podrfan estropear la maquina;

- lacaida de partes de plantas podrian ir a aplastar el pulsante de emergencia de terra.En
este caso la maquina no se podra dirigir més y se tendrd que perdir la intervencidn del
personal de tierra;

- los utensilios para la poda como las motosierras ejercitan una fuerza notable hacia el
exterior del borde de la cabina;

- es obligatorio comprobar preventivamente que el arbusto que haya que cortar no pueda
caer en ninguna parte de la plataforma o en la cabina;
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2.9.9.4 USO PARA REPARACIONES Y MANTENIMIENTO DE TECHOS Y CANALONES

Se recuerda sobretodo que estd prohibido usar la plataforma para el trasporte de material en
cuota incluso si estd dentro de los limites de volumen previstos por el fabricante;la PLE no es
un aparato de levantamiento.

Es ademds importantisimo recordar que una vez que la cabina estd levantada de al chasis
estd absolutamente prohibido cargar objetos.Recordar que ningtin dispositivo de seguridad
puede ayudar si la cabina se encuentra en cuota sobrecargada,la misma bajada de emergen-
cia no asegura contra el vuelco.El unico modo para ponerse al seguro es el de volver a entrar
lo antes posible dentro de los limites de carga admitidos por la cabina en funcién de la confi-
guracion de trabajo descargando la carga de la cabina.

2.9.9.5 USO PARA BARNIZADO,ARENACION,ENLUCIMIENTO

Esta clase de uso conlleva una meticulosa proteccién de las partes delicadas de la maquina
como los véstagos de los cilindros hidraulicos,sus guarniciones,dispositivos de seguridad
,retractores telescépicos hidraulicos e inscripciones en la mdquina(ejemplo placa
fabricante,adhesivos de advertencia,tabla voltimenes etc..).La arena si se mezcla con la grasa
de proteccién de los retractores se convierte en una mezcla extremamente abrasiva perjudi-
cando la cualidad de los movimientos de la maquina y su duracién.

2,9.9.6 USO EN AMBIENTE MARINO

Si la maquina viene utilizada en ambientes con un atmésfera particularmente corrosiva suce-
de que las comprobaciones acerca de la formacion de 6xido y el estado de engrase y lubrica-
cion de las partes mébiles tienen que llevarse a cabo con maés frecuencia de lo que recomien-
da el fabricante en condiciones normales.

Es ademds oportuno reparar bien la mdquina cada vez que no se tenga intencién de usarla
incluso por breves periodos cubriéndola para protegerla de la sal y de la arena trasportada
por el viento.

HINOWA

2.10 NORMAS DE SEGURIDAD PARA EL TRANSPORTE

®

Comprobar siempre que el medio con el que tenéis intencién transportar la plataforma tenga
volumen adecuado y que ninguna parte de la PLE salga de los limites de sdgoma prescritos
por el cédigo de la carretera.

2.10.1 CARGA Y DESCARGA CON RAMPAS

MAX 15" gloguEs

La plataforma HINOWA goza de alta maniobrabilidad y estabilidad incluso en fase de
desplazamiento, no obstante esto recomendamos al ususario de obrar con atencién incluso
durante el desarrollo de los trabajos que puedan parecer més simples.

Por ejemplo para subir en un autocarro seguir el siguiente proceso:

- aparcar el autocarro o el remolque en una superficie plana;

- comprobar que las rampas y el remolque tengan la capacidad de sostener la mdquina y
estén libres de escombros o material resbaladizo;

- en el caso de que los vehiculos no estén expresamente aparejados poner bloques de
sostenimiento debajo de las rampas;

- Extender el carro de la plataforma;

- Colocar las rampas paralelas entre estos a una distancia igual al de las gomas;

- Subir las rampas procediendo con la méquina orientada con la lanzadera hacia la parte
posterior;

- En proximidad de la superficie de llegada proceder con gran cautela con la finalidad de
evitar fuertes brincos en la fase de cambio de pendiente entre rampas y superficie de lle-
gada;

- Colocar la méquina de manera que ninguna de sus partes salga de la sdgoma del medio
de transporte.

Para la bajada proceder siguiendo las indicaciones y las instrucciones arriba indicadas.

®

Durante las fases de desplazamiento y las fases de cambio de pendiente estar atentos de no
dafiar los disposistivos de seguridad colocados debajo de la cabina y en proximidad del final
del primer retractor.En el caso de que el cambio de pendiente tuviera que resultar excesivo
cambiar la inclinacién de las rampas o si no fuera posible usar rampas mas largas.
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2.10.2 LEVANTAMIENTO DE LA MAQUINA

Para levantar la maquina se necesita sobretodo un aparato de levantamiento de volumen
adecuado en funcién de la distancia y de la altura a la que se quiere levantar el PLE.

A

e Para las operaciones de levantamiento necesarias para el mantenimiento o la carga en
medios de transporte usar Gnicamente magquinaria(ejemplo grias,carros puente etc,)y
dispositivos de toma de carga (ejemplo cables,cadenas,ganchos)de volumen adecuado y
en perfecto estado de conservacion;para conocer la masa de la maquina consultar el par-
rafo relativo a las caracteristicas técnicas de la PLE.

En la fotografia representada a continuacion se muestra como tiene que ser enganchada
la PLE.

«  Cuando se levanta la méquina,esta tiene que estar en configuracién de transporte(brazo
completamente cerrado y bajado ,estabilizadores completamente levantados y carro
extendido).En el caso diferente en que la maquina resultase desequilibrada y el levanta-
miento peligroso.

« No levantar nunca la miquina con el operador a bordo.

«  Durante las fases de levantamiento asegurarse que ninguno se encuentra en el aérea
interasada de trabajo y evitar absolutamente desplazar la mdquina suspendida encima
de las personas.

W

No levantar nunca la maquina moviéndola de manera diferente de como se muestra;si por
ejemplo viniera levantada enganchandose al brazo aprovechando los dispositivos para el
ancoraje de terra(ademids de no estar proyectados para soportar el peso de la PLE)o simple-
mente haciendo pasar una cinta alrededor a cualquier elemento del brazo,se irfa a cargar la
chumacera y otros elementos de la maquina con fuerzas para las cudles non han sido proyec-
tadas.La probabilidad de acarrear dafios estructurales a la maquina es alta.
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2.10.2.1 DONDE Y COMO ENGANCHAR LA PLATAFORMA

Para levantar la plataforma es necesario engancharla a cada uno de los pernios de soporte de
los platillos estabilizadores como estd indicado en la fotografia reflejada a continuacién.

Estd absolutamente prohibido no enganchar los cuatro piés,la miaquina podria no resultar
equilibrada.Ademads es obligatorio utilizar cuatro diferentes cables ,cadenas o collares;de esta
manera la rotura o un errdneo ancoraje de un dispositive de conexién no implicaria movi-
mientos peligrosos de la carga.

2.10.2.2 CON QUE ENGANCHAR LA PLATAFORMA

Los dispositivos de levantamiento tiene que estar en buen estado de conservacién y utliza-
dos segiin las normas procuradas por el fabricante de los mismos.No siendo la masa de la
plataforma repartida igualmente en los cuatro estabilizadores,el volumen minimo solicitado
para cada uno de los cuatro cables,cadenas o collares utlizadas tiene que ser:

No inferior a 600 kg y a su largueza no inferior a 2,5 es idéntica entre ellas.

La anchura de los collares no tiene que ser superior a 40 mm,de las cadenas no tiene que ser
superior a 25 mm,el didmetro de las cables no tiene que ser superior a 25 mm con la finalidad
de no ejercitar una presion en direccién anémala en el platillo estabilizador.

®

Utilizar cables,cadenas o anillos que tengan una largueza inferiro a 2,5 m podria causar
danos permanentes a los estabilizadores de la maquina.
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2,10.3 TRANSPORTE DE LA MAQUINA

Una vez subida en el remolque la miquina va fijada con tirantes segiin el esquema descrito
en la fotografia reflejada a continuacién.Comprobar que las medidas de la maquina y del
remolque sean compatibles con las prescripciones del codigo de la carretera.

3. NORMAS PARA EL ENGRASE Y LA LUBRIFICACION

3.1 REGLAS DE SEGURIDAD PARA EL DESARROLLO DE LAS OPERACIONES DE
ENGRASE Y LUBRIFICACION

A

-

Es extremamente peligroso cometer errores .Antes de llevar a cabo los engrases o repara-
ciones ligeras leer atentamente el manual de uso y mantenimiento.

Manipular todo con la mdxima cautela.Tener las manos y los dedos lejos de
intersticios,piezas que ruedan y parecidos.Usar siempre los disposistivos de proteccion
aprobados,como gafas de seguridad,guantes y zapatos de seguridad.

No dispersar lubrificantes en el ambiente sino recoger y deshechar estos productos
respetando las disposiciones vigentes de cada pais.

Estd prohibido llevar a cabo cualquier operacién de mantenimiento con el brazo de tra-
bajo sin estar completamente bajado y/o con la maquina estabilizada.

Si se esta llevando a cabo intervenciones en la mdquina,aplicar un cartel bien
visible”PELIGRO NO mover la maquina,comprobaciones en curso”en el cuadro de
encendido.
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Tabla aceites y lubrificaciones recomendados.

MARCA ACEITE ACEITE MOTOR _ACEITE
HIDRAULICO 5% 4407 REDUCTORES GRASA
TRACCION
ESSO NUTO H 46 TD 15 W 40 EP 150 BEACON2
CALTEX SIRIUS H 46 WRP150 EP 2
SIGMA TURBO
AGIP 050 H 46 16 W40 BLASIA 150 GR MUEP 2
[P HYDRUS H 46 TARUS TURBO MELLANA 150 | GREP 2
15 W 40
3.3 3PUNTOS DE ENGRASE
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OcETE TrasMISION

3.3.1 ENGRASE BRAZO RETRAIBLE TELESCOPICO

Con la ayuda de un pincel,untar de grasa el
brazo retraible telescopico.

HINOWA

4. MANTENIMIENTO DE LA MAQUINA

4.1 REGLAS DE SEGURIDAD PARA EL DESARROLLO DE LAS OPERACIONES DE

MANTENIMIENTO

A

Las partes de recambio tienen que corresponder a las instruccciones técnicas establecidas
por HINOWA Esto viene garantizado con el uso de recambios originales.

Es extremamente peligroso cometer errores.Antes de llevar a cabo engrases o reparacio-
nes leer atentamente el manual de uso y mantenimiento.

Manipular las piezas con gran atencién.No poner las manos o los dedos entre un trozo
y otro.Endosar indumentos de proteccién homologados,como gafas,guantes y zapatos
de seguridad.

Manipular todos los particulares con méxima cautela.Tener las manos y los dedos lejos
de intersticios ,piezas que ruedan o semejantes.Usar siempre los disposistivos de protec-
cion aprobados,como gafas de seguridad,guantes y zapatos de seguridad.

Cuando se trabaja en la instalacién eléctrica llevar siempre gafas de proteccién y quitar
anillos,relojes de pulso y cualquier ofra joya metdlica.Como regla general,no usar gasoli-
na para la limpieza de las partes.

Las intervenciones en la instalacién eléctrica auxiliar tienen que ser realizadas exclusiva-
mente por nuestro Servicio de Asistencia con la finalidad de garantizar la conformidad
de todo lo prescrtito por las normativas vigentes(EN 60204 y normas nacionales).

Desconectar siempre la bateria antes de cualquier intervencion en la instalacién eléctrica.
Los tubos hidraulicos tiene que ser colocados y montados con total perfeccién.

Poner las manos en circuito eléctrico puede constituir grave peligro en el uso de la pla-
taforma.

No dispersar lubrificante en el ambiente sino recoger y deshacerse estos productos
respetando las disposiciones vigentes de cada pais.

Controlar por lo menos una vez al dia o a cada turno el vehiculo para comprobar even-
tuales danos reconocibles externamente(corrosién,integridad partes estructurales,salda-
duras).Eventuales variaciones que salgan a la luz (incluido el comportamiento funcio-
nal)tendrdn que ser sefialadas inmediatamente a la persona responsable.Parar y blo-
quear inmediatamente el vehiculo y exponerlo a comprobaciones més detalladas.
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* Un fluido que cae bajo presion puede penetrar la piel. Descargar siempre la presion antes
de soltar los tubos hidraulicos y empujar correctamente los empalmes antes de emitir la
presion.Usar un cartoncito o un trozo de papel para individuar las pérdidas.

Las partes pesadas tienen que ser levantadas mediante el uso de un aparato de levantamien-
to de volumen adecuado.

* Estd prohibido llevar a cabo cualquier operacién de mantenimiento con brazo de trabajo
que no esté completamente bajado y/o con la maquina estabilizada.

* 5i estais llevando a cabo intervenciones en la mdquina,aplicar un cartel bien visible

“PELIGRO No mover la mdquina,comprobaciones en curso”en el cuadro de encendido.

4.2 PLAZOS PARA EL MANTENIMIENTO PERIODICO

MOTOR GASOLINA HONDA

INTERVALO (HORAS)

PARTICULAR INTERVENCION ANTES SEGUN PAG.
ENCENDIDOINECESIDAD) 14 | 5p | 400 | 250 | 500 |1000]2000
CONTROL,LIMPIEZA -
FILTRO AIRE
A SECO SUSTITUCION .
CONTROL NIVEL . -
ACEITE MOTOR -
SUSTITUCION ok .
CONDUCTO
SEDIMENTOS LIMPIEZA .
DEPOSITO Y RED
CARBURANTE HIMPIEZL *
CONTROL NIVEL . .
ACEITE
HIDRAULICO SUSTITUCION .
FILTRD ACELTE
b SUSTITUCION CARTUCHO o ¥ .
PUNTOS DE ARTIC. *
ARTICULACIONES | EMGRASE : 2
BATERIA CONTROL NIVEL ELECTROLITQ . .
CONTROL NIVEL i
ACEITE n
REDUCTORES SUSTITUCION o ¥ .

* Primera intervencion.
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MOTOR DIESEL HATZ
- VALO (HORAS
PARTICULAR INTERVENCION L ANTES SEGUN INTERVALDL( ) PAG.
NCENDIDO|NECESIDAD| 44 | 50 (400 | 250 | 500 |1000 2000

CONTROL, LIMPIEZA .
FILTRO AIRE -
A SECO SUSTITUCION ®

CONTROL NIVEL - -
ACEITE MOTOR

SUSTITUCION ok .

LIMPIEZA .
FILTRO ACEITE - -
MOTOR SUSTITUCION .
i LIMPIEZA .
CARBUBANTE SUSTITUCION .
CONDENSADOR kI(EE{EZA Y DREAMJE DEL =
ACEITE CONTROL NIVEL - L]
HIDRAULICO SUSTITUCION .
|FILTRD ACEITE 7 *
HIDRAULICO SUSTITUCION CARTUCHO . -
PUNTOS DE ARTIC. *
ARTICULACIONES | ENGRASE * *

; CONTROL NIVEL

BATERIA ELECTROLITO N .

CONTROL NIVEL .
ACEITE -
REDUCTORES SUSTITUCION ok .

* Primera intervencion.
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43 MANTENIMIENTO DE LAS ORUGAS DE GOMA

431 CONTROL TENSION ORUGAS

Detener la mdquina sobre un terreno sélido y plano.Levantarla en condiciones de seguridad
y colocar soportes estables bajo la chasis del carro inferior para soportar la totalidad.En cor-
respondencia del cilindro central del carro inferior midan la distancia A del fondo del cilin-
dro al interno rigido de la cinta de goma.La tensién de la oruga es normal si la medida A estd
comprendida entre 10 y 15 mm.

Si la tensién de la oruga no esti entre las medidas especificadas antes,floja o demasiado
tensa,entonces seguir las instrucciones del préximo pérrafo.

4.3.2 OPERACIONES PARA AFLOJAR/TENSIONAR LAS ORUGAS

La grasa que contiene la oruga hidréulica es bajo presién.Por tal motivo no aflojar la vlvula

de engrase 1 a la vez;si la valvula se afloja demasiado,corre el peligro de ser expulsada bajo

el efecto de de la presién de la grasa,metiendo en serio peligro la integridad del

operador.Prestar atencién a no aflojar el engrasador 2.

Cuando grava o fango se atascan entre la rueda dentada y las mallas de la oruga,quitarlos

antes de aflojarlos.

1. Quitar los tornillos y trasladar la cubierta 3 de acceso a la regulacién.

2. Para aflojar la oruga,destomillar lentamente la valvula 1 en sentido antihorario pero no
mas de una vuelta.Un giro de la vélvula 1 es suficiente para aflojar la oruga.

3. Sila grasa no empieza a drenar,hacer girar lentamente la oruga.

4. Cuando se ha obtenido la tensién de la oruga correcta,girar la valvula 1 en sentido hora-
rio y apretarla Limpiar cada tracha de pérdida de grasa.

5. Para tensionar la oruga,conectar una pistola de grasa en el engrasador 2 y agregar grasa
hasta que la tensién de la oruga se encuentre denro de los valores especificados.
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A PELIGRO

A PELIGRO

No es normal si la oruga queda tensa después de haber girado la vélvula 1 en sentido antiho-
rario,si la oruga se encuentra todavia floja después de poner grasa en el engrasador 2.En
cada caso intentar desplazar las orugas o de desencastrar el cilindro tensaoruga porque la
presion de la grasa al interior de la oruga es muy peligrosa.

4.3.3 CONTROL DE LAS ORUGAS DE GOMA

Fig. A

CUERDAS DE DENTADA

ACERO !
| - | LADO RUEDA
+ ALMA METALICA

s \ FORO RUEDA \

La estructura estd ilustrada en la figura A.Las cuerdas de acero y alma metélica estin sumer-
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gidas en la goma.Los dibujos sirven para brindar estabilidad durante la marchar sobre terre-
nos blandos.Estas se encuentran situadas en la parte inferior de apoyo al terreno,mientras la
guias de Is ruedas situadas al interno de la oruga impiden a ésta de salirse de los rodillos de

guia.
Causa de los danos

A) Ruptura de las cuerdas de acero

La tensién excesiva provoca la ruptura de las cuerdas de acero en las siguinetes condiciones:

- cuando piedras o materiales extrafios se acumulan entre la oruga y el chasis del carro
inferior;

- cuando la oruga se sale de la guia;

- en caso de fuerte friccién fuerte cambios rdpidos de direccion.

B) Desgaste y ruptura de las almas metalicas

De igual manera que para la ruptura de las cuerdas de acero antes mencionadas,la excesiva
tensién puede provocar el pliegue o ruptura de las almas metalicas,como asi también algu-
nas de las siguientes causas:

- contacto incorrecto entre rueda dentada y oruga;
- rotacion de los rodillos internos;
- funcionamiento sobre terreno arenoso.

C) Separacién de las almas metdlicas

El alma metdlica funciona como adhesivo de la goma
entre el alma misma y las cuerdas de acero.La separa-
cién puede ser causada por una tension excesiva tal
como para romper las cuerdas de acero,por las
siguientes razones:

- las almas metdlicas han sido enrolladas por la cuer-
da dentada desgastada como se indica en la ilustra-
cién .Comprobando este tipo de desgastes y frota-
miento,la rueda dentada tiene que ser sustituida lo

PARTES PERFORADAS

antes posible.
En el caso de ruptura como en los pérrafos A-B-C es necesario sustituir la oruga porque este
tipo de dafios provoca una pérdida de la completa funcionalidad.

D) Roces y fisuras de fatiga
1. Las fisuras en la base de los dibujos se verifican por la fatica de la plegadura de la goma

causada por la rueda dentada y por la rueda tensaoruga como se indica en la foto 4{ver
apéndice).
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2. Las fisuras y las plegaduras sobre el borde de la goma se deben
cuando se maniocbra con la oruga en presencia de cordones y
cantos de cemento.

CRACK

3. Las fisuras y roces sobre la goma sobre vias de recorrido de los rodillos guias son origina-
das por la fatiga por la comprensién de la goma por el peso de la rueda,unido esto al fun-
cionamiento sobre un terreno arenoso,o por repetidos y bruscos cambios de direccién
somo se indica en las fotos 6-8-9-(ver apéndice).

4. Las abrasiones de los dibujos pueden ser originadas especialmente si se efectuan rotacio-
nes en superficies de hormigén o de grava.

Las condiciones de dafios indicadas en el parrafo D puntos 1.2.3 no se pueden considerar
fatales para la oruga,y si bien en presencia de un gradual y progresivo dafio,permiten a la
oruga de continuar a trabajar.

El desarrollo del dafio indicado en el punto 3 lleva a la exposicién de las almas metilicas y si
ésta exposicion se extiende por mds de la mitad de la circunferencia de la oruga,quiere decir
que es el momento de sustituirlo.De todas formas puede ser todavia empleado.

E) Fisuras debidas a factores externos

Las fisuras sobre la superficie externa de la oruga(aquella en contacto con el terreno)se deben
casi siempre al contactocon grava,piedras puntiagudas,materiales cortantes o filosos como
chapas,clavos,vidrios,que provocan cortes como se detalla en la foto 10(ver apéndice).Desde
el puento de vista de las propiedades de la goma esto es inevitable,si bien depende de las con-
diciones de servicio.

Las fisuras sobre la superficie interna de la circunferencia y sobre el borde de la goma son ori-
ginadas por el contacto de la oruga con la estructura del carro inferior o con bordes cortantes
de hormigén,como indican las fotos 12 y 13 (ver apéndice).El aumento de importancia de las
fisuras es relativamente pequefio.

También la oruga puede ser sujeta a condiciones de empleo gravoso.

434 SUSTITUCION DE LAS ORUGAS DE GOMA

La grasa contenida en la oruga hidrdulica esta bajo presién.Por tal
motivo no aflojen la védlvula de engrase 1 mas de una vuelta;si ésta
viene aflojada demasiado,corre el riesgo de ser expulsada bajo el PELIGRO
efecto de la presion de la grasa,metiendo in grave peligro la inte-
gridad fisica del operador.prestar atencion en no aflojar el engrasa-

dor 2:Cuando grava o fango se encuentren atascados entre la rueda
dentada y las mallas de la oruga,quitarlos antes de aflojarlos.
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Cambio de la oruga de goma

1. Detener la maquina sobre un terreno solido y plano,elevar y soportarla bajo condiciones
de seguridad a través de los estabilizadores.

2. Quitar los tornillos y la cubierta 3 de acceso a al regulacién.
3. Para aflojar la oruga destornillar lentamente la vilvula 1 en sentido antihorario pero no
mds de una vuelta.Una vuelta de la vélvula 1 es suficiente para aflojar la oruga.

4. Sila grasa no inicia a drenar,hacer girar lentamente la oruga.

5. Insertar 3 tubos de acero(4)en el interior de la
oruga en el espacio que existe entre los rodillos
_Hacer rodar la rueda motriz en marcha atras (5) de
manera que los tubos de acero procedan con la oruga
y se vinculen sobre la rueda tensaoruga Hacer fuerza
lateralmente para hacer correr la oruga y levantarla
de la rueda tensaoruga.

INSTALACION DE LA ORUGA DE GOMA

1. Asegurarse de estar siempre en condiciones de seguridad con
PELIGRO la maquina levantada para proceder a las operaciones de mon-
taje de la oruga.
2. Controlar que la grasa contenida en el cilindro hidrdulico haya sido quitada.

3. Engranar las mallas de las orugas con la rueda dentada y colocar la otra parte de la oruga
sobre la rueda tensaoruga.

4. Hacer rodar la rueda motriz en marcha atras empujando al interior del chasis las plantillas
de la oruga.
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5. Utilizando un tube de acero colocar la oruga y girar
nuevamente la rueda motriz.

6. Asegurarse que las mallas de la oruga estén correc-
tamente engranadas en la rueda dentada y en la
rueda tensora.

7. Regular la tension de la oruga (ver parrafo 4.3.2-
Operaciones para aflojar/tensionar la oruga).

8. Apoyar el carro inferior con orugas en el suelo.

4.4 CONTROL TORSION DEL CONJUNTO DE PERNIOS

En funcién del uso de la plataforma es indispensable controlar las partes y todos los pernios
en general que pueden haberse aflojado.

Prestar especialmente atencion a los componentes de la chasis como las ruedas
tensaoruga,motoreductores de desplazamiento,ruedas motoras y rodillos gufa.Comprobar
que estén suficientemente bien cerrados como en la tabla siguiente.
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DIAMETRO HILADO PASSO kgm
mm. mm,
6 1 13 £ 015
8 1,25 32 £+ 03
10 15 65 = 06
12 L75 1 |
14 2 175 + 2
16 2 27 + 3
18 25 37 o+ 4
20 25 53 + 6
22 25 73 ¢+ B
24 3 92 + 10
27 3 135 + 15
0 35 184 + 20
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4.5 CONTROL ACEITE HIDRAULICO

- i3 d
El control va efectuado con la plataforma(PLE)y los estabilizadores en condiciones de

descanso y en un terreno llano.
Comprobar el nivel del agua d

nivel. ‘
En caso contrario rellenar con aceite del ta

3.2

el indicador Asel aceite tiene que ser a mitad del indicador de

pon B.Para las caracteristicas del aceite ver parrafo

4.6 CONTROL PERDIDAS DE LA INSTALACION HIDRAULICA
Controlar todos los tubos flexibles,los tubos y todos los Otéofi componentes del sistema
i indivi i ible pérdida.
idrduli la finalidad de individuar cualquier posible pérdi . -
;ﬁ:ﬁ:ﬁﬁéﬁ?ﬂ l:s pérdidas en las tuberias,se pueden eliminar si se cierran de manera sélida

fC‘),Il 501 E.h.l'ﬂ -
p ] AT d (5
[..-aS erdldas en 135 zonas de cierre Con guﬂmlﬂoneS(al\l las u(.b E, clerre e (8] i 1

A icién pie i
les cerrandolas fuertemente porque la guarni ta.dat e
rl;??e:alecimiento del cierre puede ser efectuado solamente con la sustitucion de la guarnicion

4.7 CONTROL DEL ESTADO DEL CARTUCHO FILTRANTE
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El cartucho filtrante tene que ser sustituido en cada cambio de aceite y segun los intervalos
previstos en la tabla de mantenimiento(parrafo 4.2)

NOTA:es importantisimo efectuar la primera sustitucién del cartucho después de 50 horas
de trabajo,para eliminar de la instalacién eléctrica los residuos de trabajo de los tubos y de
los componentes hidriulicos.

1. Destornillar el tap6n A y extraer el cartucho filtrante.

2. Si estd excesivamente sucia es necesario sustituirla con una nueva ¥ con las mismas
caracteristicas.
3. Atornillar el tapdn A.

4.8 COMPRUEBA LA PRESENCIA Y LA INTEGRIDAD DE LAS PLACAS EN LA MAQUINA

- Controlar la presencia y la legibilidad de las matriculas de prohibicién,advertencia,peli-
gro y matriculas mando colocadas en la miquina.

- Consulatar el parrafo acerca de los simbolos,con la finalidad de individuar las matricu-
las eventualmente que falten o deterioradas.

4.9 CONTROL DE LA PRESION DE EJERCICIO DE LA INSTALACION HIDRAULICA

Para efectuar este control es necesario dotarse de un manémetro con una escala minima de
200 bar.

A

- Comprobar que la mdquina esté cerrada y en posiscion de descando.
- Comprobar que ninguno esté presente en el rayo de acci6n de la mdquina.

- Todos los controles descritos en este manual van efectuados desde el lugar del conduc-
tor.

a) Conectar el manémetro al enchufe presién colocado en el bloque de aluminio colector de
las tomas.
Conectar antes de nada la boca MB(referencia instalacién hidraulica).

b) Trasladarse al puesto de mando y encender la maquina.

¢) Cerrar completamente uno de los dos estabilizadores izquierdos y mantener accionada
la palanca.
Leer el valor de la presién,este valor es relativo al distribuidor transporte izquierdo.

d) Conectar el manémetro a la boca MA (referencia instalacién hidriulica).

e) Trasladarse al puesto de mando y encender la maquina.

f)  Cerrar completamente uno de los dos estabilizadores derechos ¥ mantener accionada la

palanca.Leer el valor de presion y este valor es relativo al distribuidor trasporte derecho.
g) Estabilizar la miquina.

h) Accionar el cilindro tercer brazo EN CIERRE.
Mantener la palanca en posicién y leer el valor de la presién.Este valor es relativo al
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distribuidor parte aérea en la cabina.
iy Apagar la maquina y trasladarse con el movimiento en proximidad de un distribuidor

parte aérea de tierra.
) Conmutar el desviador para mandar la parte aérea por tierra y volver a encender la

méaquina.
m) Accionar el cilindro tercer brazo EN CIERRE .Mantener la palanca en posicién y leer el
valor de presién Este valor es relativo al distribuidor parte aérea de tierra.

410 CONTROL DE LA TORSION DE LOS TORNILLOS DE FIJACION DE LAS ABRA-
ZADERAS _

. Controlar los tornillos de fijacién de los sujeta pernios y las abrazaderas de los pernios

no estén aflojados.
- Sise aflojan es necesario apretar los tornillos o las abrazaderas(parrafo4.4).

4,11 CONTROL PERFORACION DE LOS PATINES DEL BRAZO TELESCOPICO

. Comprobar con la vista que la perforacion del patin al final del primer brazo.

- Enel caso el patin presente una perforacion superior a 3 mm es necesario sustituirlo.

- Enningtn caso la cabeza de los tornillos o la parte superior de las sujecciones que tratie-
nen los patines en el brazo tienen que sobresalir del perfil superior de los mismos pati-

nes.
- Lasustitucién de los patines tiene que ser efectuada en un taller autorizado Hinowa SPA.

4.12 BATER{A:CONTROLES Y MANTENIMIENTO

A

- No acercarse nunca a las llamas o crear chispas en proximidad de la bateria(gas explosivos).
. Labateria contiene acido sulfiirico diluido que es muy explosivo.

- Actuar por lo tanto con la maxima precaucion protegiéndose los ojos y la cara.

- En el caso de contacto accidental con la piel,enjuagar inmediatamente y abundantemente

con agua corriente.
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4.12.1 CONTROL ELECTROLITO

L.a bateria no necesita de ser recargada.

Sin embargo,si el nivel de la electrdlito,con mdquina en
llano,fuera por debajo del nivel minimo(MIN.), es posi-
ble restablecerlo removiendo el tapon “A” y a.riladiendo
agua destilada sin superar el nivel(MAX.).

®

Siel Sp;elﬁodo de inactividad es superior a un mes,se aconseja aislar la baterfa:
- 5 1tar los: bornes de la bater‘ia,empezando siempre por el polo negativo(-).
olver a juntar los cables eléctricos empezando siempre por el polo positivo(+).

4.12.2 RECARGA DE LA BATERIiA

A

La operacién de recarga de la bateria,ti

2 a,tiene que ser efectuad i i

lejos de llamas o posibles fuentes de Cl‘liSpaS.q sy
- Nosoltar los cables con el motor encendido.

Quitar el tapén “A” (figura 1) de la bateri
ria y volverlo a
do la recarga,para evitar riesgos de explosion. Pt aimiia sehaps complete

Para efectuar la recarga de la bateria,obrar de la siguiente manera:

1) Desensamblar los bornes terminales d i i
el i i
i a instalacion eléctrica de la miquina de los

2) Quitar el tap6én “A”(figura 1).
3) Conectar a los polos de la bateria los cabl
es del aparato de recarga y encenderlo
4) Completada la recarga ,cortar la corriente del aparto antes de seigjag’ar dela bate;‘ia.

5) Restablecer la fijacidon de los bornes a los
olos de 1 i 3 i
- i - }13)‘ os de la baterfa,después untar con vaselina.

®

La tensién de recarga no tiene n
. ; unca que superar 14,7 Voltios y la intensida
tiene que ser siempre limitada al 0,2 del valor indicado en el tap()r{ tdad de carga
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412.3 SUSTITUCION DE LA BATERfA

A

No soltar los cables con el motor erlcendido: -
Soltar los bornes de la baterfa empezando siempre por el polo negatlco(‘ )-
Volver a juntar los cables eléctricos empezando siempre por el polo positivo(+).

5 G erefa
Sustituir la baterfa con una de iguales cardcterfsticas,cuando esta no acumule més energ

eléctrica. o ny
Ver la tabla de las caracteristicas que indicada en la bateria.

4.12.4 DESHECHO DE LA BATERIA

Las baterias tiene que ser deshechadas respetando la normativa vigente.

413 MANTENIMIENTO MOTOR

Se remite al manual uso y mantenimiento adjunto al presente.
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5. ANALISIS DE LAS AVERIAS

PROBLEMAS

CAUSAS

REMEDIOS

La bomba es especialmente
ruidosa.

* La bomba no aspira

* La bomba estd demasiado
perforada

¢ La bomba aspira aire

e Sustituir la bomba

* Controlar el nivel de aceite
en el depésito.

Activada la bomba no llega
aceite a la instalacién oloe-
dindmica o llega con baja
presién no suficiente para
mover la miquina.

* Ver punto 1

* Vilvulas de méxima pre-
5idn destaradas o sucias

* Perforacion de las guarnicio-
nes de las valvulas de méxima
Ppresion

* Los fusibles de proteccién del
solenoide de las elécrovalvulas
de potencia estdn quemados

¢ El desviador hidraulico
colocado bajo columna es
defectuoso

¢ Ver ptnto 1

* Limpiar o volver a tarar las
valvulas de mixima presion

* Sustituir las vdlvulas de
maxima presion.

*Sustituir il solenocide de
control de las electrovélvulas
de emergencia

* Limpiar o eventualmente
sustituir la electrovalvulas
de emergencia.

* Sustituir los fusibles del
solenoide

Una vez estabilizadas las
herramientas no se consigue
soltar la parte aérea de los
apoyos de sostenimiento en
1a posicién de descanso

* Ver punto 2

* El solenoide de las elec-
trovalvulas de emergencia no
se encienden(movimiento
solo parte aérea.)

* Los micro-interruptores de
los estabilizadores no cierran
el contacto

* Ver punto 2

* Registrar los microinter-
ruptores de los estabilizado-
res.

La sobrestructura de la
mdquina no sostiene la pla-
taforma de trabajo con la
carga nominal a bordo

* Vélvula de bloqueo sucia o
defectuosa

* Desmontaje y limpieza de
las vélvu las de bloqueo de
los martinetes que no traten-
gan la carga

Durante el trabajo con la
parte aérea la miquina se
bloquea y no se mueve

* Si se ha involutariamente
aplastado el pulsante de
emergencia

*» 5i se ha quemado el fusible
de proteccion general de la
instalacién eléctrica.

* Si se acciona la célula de
Carga

* Restablecer la posicién de
neutro del pulsante de emer-
gencia aplastado

* SSustituir el fusible de pro-
teccion general

* Descargar la maquina
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CAUSAS

REMEDIOS

PLATAFORMAS AEREAS CON ORUGAS GOLDLIFT

Al final del trabajo no se
consiguen desestabilizar las
herramientas

* La parte aérea no ha sido
puesta perfectamente en posi-
cion de descanso,o el desvia-
dor en columna no esta colo-
cada correctamente

* Repetir el procedimiento

de puesta en descanso de la
parte aérea de las herraien-

tas y comprobar la posicién
correcta del desviador

Durante el uso de la parte
aérea se advierten vibraciones
e inconstancia en la velocidad
de las maniobras de retrac-
cién y reentro brazo de trajo

* Brazo telescopico y patines
de deslizamiento estidn poco
lubrificados

* Patines de deslizamiento
perforados

* Lubrificare brazo y patines
de deslizamiento

* Susutituir patines desliza-
miento

La plataforma de trabajo no
se queda nivelada durante
los movimientos del brazo

® Aire en la instalacién de
nivelacién

* La vélvula de equilibrio en
la instalacién de nivelacién
estd defectuosa o destarada

e Purgar el aire de la instala-
cién de nivelacion de la pla-
taforma de trabajo{consultar
el niimero servicio asistencia
técnica).

e Sustituir la vilvula de equi-
librio de la instalacién deni-
velacion de la plataforma de
trabajo

6. COMPROBACIONES QUE SE DEBEN LLEVAR A CABO EN LA MAQUINA
DESPUES DE LAS REPARACIONES

6.1 COMPROBACION DEL CORRECTO FUNCIONAMIENTO DE LOS MANDOS

- Controlar que los mandos de Herra,en la plataforma de trabajo y dquellos de emergencia
se accionen suavemente,con facilidad y que las palancas vuelvan automdticamente en

posicion central.

- Comprobar que las protecciones de las palancas no estén plegadas impediendo el correc-
to funcionamiento del mando.
- Para el correcto funcionamiento de los mandos consultar el parrafo 2.4.

6.2 CONTROL FUNCIONAMIENTO DE LOS DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD

Controlar que todos los dispositivos de seguridad funcionen como se indica en los parrafos

25y 26.

HINOWA

7. INSTALACION HIDRAULICA

7.1 INSTALACION HIDRAULICA GOLDLIFT 14.70
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7.2 LEYENDA ESQUEMA INSTALACION HIDRAULICA GoLDLIFT 14.70

Bomba de mano

Motor eléctrico 2,2 kw 4 polos IP55
Motor gasolina GX270 QME2

Motor diesel 1 B30

Bomba doble de engranajes

Bloqueo colector tomada bombas
Desviador de 6 calles

Filtro de descarga

Electrovilvula

Distribuidor

10 Distribuidor

11 Cilindro extensible carro

12 Cilindro estabilizador

13 Valvula de bloqueo para estabilizador
14 Motoreductor

15 Valvula de no inversion

16 Desviador

17 Distribuidor

18 Motor de rotacién

19 Colector

20 Cilindro primer brazo

21 Cilindro segundo brazo

22 Vilvula de equilibrio brazo

23 Cilindro tercer brazo

24 Cilindro retraccion

25 Viélvula de equilibrio retraccion

26 Cilindro brazo articuladof(jib)

27 Vdlvula de equilibrio brazo articuladofjib)
28 Cilindro nivelacién cabina con brazo articulado(jib)
29 Cilindro nivelacién cabina en el reenvio
30 Colector

31 Vilvula doble de nivelacion

32 Distribuidor

33 Vailvula antichoque a cartucho

34 Vilvula a 1inica direcciénde cartucho + recolector a cruz

o0 NI N o W W=

PLATAFORMAS AEREAS CON ORUGAS GOLDLIFT
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7.3 INSTALACION HIDRAULIC GOLDLIFT 12.55

of B
=
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7.4 LEYENDA ESQUEMA INSTALACION HIDRAULICA GoLDLIFT 12.55 8. INSTALACION ELECTRICA

F S X
[

Bomba de mano

Motor eléctrico 2,2 KW 4 polos IP55

Motor gasolina GX270 QME2

Motor diesel 1 B30

Bomba dobles engranajes

Bloqueo colector tomada bombas |

Desviador de 6 calles B

Filtro de descarga 3 E A s K N‘

Electrovélvula 2

Distribuidor

10 Distribuidor 3

11 Cilindro extensible carro %

12 Cilindro estabilizador = I

13 Vilvula de bloqueo para estabilizador —

14 Motoreductor

15 Valvula de no inversion ==

16 Desviador

17 Distribuidor N

18 Motor de rotacion b

19 Colector

20 Cilindro primer brazo ! T '

21 Cilindro segundo brazo |

22 Viélvula de equilibrio brazos

23 Cilindro tercer brazo —

24 Cilindro retraccidon I
Vélvula de equilibrio retraccién

26 Cilindro nivelacion cabina

27 Cilindro nivelacién cabina en el reenvio

28 Colector

29 Valvula doble de nivelacion

30 Distribuidor

31 Valvula antichoque a cartucho
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